CAPTURE APP

APE-758/0300

Abexo

AUTOMATION ACCESSORIES

ABEXO e un marchio registrato di proprieta
di ABTECNO srl

Sensore di movimento a microonde per porte industriali * (installazione da 2mt a 8 mt)

1. Frontalino
2. Display OLED

3. Pulsanti e LED di programmazione

4. Sensore radar
5. Dip switch

@G

6. Supporto
I SPECIFICHE TECNICHE
Tecnologia: Radar doppler a microonde
Frequenze emesse: 24,150 GHz
Potenza emessa: <20 dBm EIRP
Densita di potenza emessa: <5 mW/cm2
Modo di rilevazione: Movimento
Campo di rilevazione massimo: 34°x 80°
Velocita di rilevazione minima: 5 cm/s**

Tensione di alimentazione:

12V 0 24V AC; 12V 0 24V DC

Frequenza rete di alimentazione: 50 - 60 Hz

Consumi: <2W

Uscite: 2 uscite: configurazione NA/NC (Normalmente aperto/chiuso)
Carico max tensione: 60V AC/DC; Carico max corrente: 500 mA

Altezza di installazione: 2-8m

Grado di protezione: P65

Gamma di temperature:

-30°Ca+60°C

Angolo di inclinazione:

0° a 45° in senso verticale; +30°, +15°, 0°, -15° -30° in orizzontale

Materiale: ADA + Policarbonato
Peso: 4009
Lunghezza cavo: Disponibili tre versioni: a) 8 m, b) 10 m, ¢) 15 m




] CONSIGLI DI MONTAGGIO

Evitare superfici poco
stabili e soggette a
vibrazioni.

Non installare in
prossimita di luci al
neon o ad oggetti in

] MONTAGGIO E CABLAGGIO

Puo essere montato
lungo tutta la larghezza
dell'automazione.

del montaggio a soffitto o a muro.

Evitare che oggetti (piante,
ventole, cartelli, ecc.)
possano ostacolare il

movimento. radar.
BIANCO
[ ] -
ALIMENTAZIONE
MARRONE + 12-24 V AC-DC
VERDE
ROSA USCITA 1 (NA/NC)
GIALLO
| |
GRIGIO USCITA 2 (NA/NC)

Ruotare completamente da un
lato per avere accesso ai fori di
fissaggio.

REGOLAZIONE DEL CAMPO

Regolare 'angolazione verticale a seconda

Collegare i cavi alla scheda che

controlla la porta.

Regolare I'angolazione orizzontale:

/ \
30° 15° Q° 15° 30°

Con il sistema a doppio snodo ¢ semplice e rapido
regolare le angolazioni a seconda delle necessita.
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Dimensioni del campo in condizioni ideali con impostazioni di default (valore 4).




IE]] CONFIGURAZIONE CON DISPLAY OLED

Rimuovere le 2 viti di fissaggio del frontalino cosi da avere accesso ai pulsanti di

configurazione e al display presenti sulla scheda elettronica.

La configurazione avviene tramite l'uso di 2 pulsanti che permettono di navigare
tra i parametri facendo riferimento al display OLED.

In funzionamento normale, ¢ presente la scritta CAPTURE sul display.

Premendo uno qualsiasi dei 2 pulsanti si entra nel menu di configurazione. Si udira un segnale acustico di

conferma.
Premere il pulsante destro per passare al parametro successivo.

Premere il pulsante sinistro per passare al parametro precedente.

Per selezionare il parametro, premere entrambi i pulsanti contemporaneamente. Si udira un segnale

acustico di conferma.
Premere il pulsante destro per incrementare il valore.

Premere il pulsante sinistro per decrementare il valore.

Premere entrambi i pulsanti contemporaneamente per impostare il valore visualizzato sul display. Si

udira un segnale acustico di conferma.

Tenere premuto il pulsante destro per 3 secondi per uscire dall'impostazione del valore del parametro

senza modificarlo. Si udira un segnale acustico di conferma.

Per uscire dalla configurazione selezionare dal menu l'uscita | (Si udira un segnale acustico di

conferma), oppure attendere 30 secondi per uscire automaticamente.

Per RIPRISTINARE I VALORI DI FABBRICA, premere entrambi i pulsanti finché lampeggiano i LED. £

necessario terminare la sessione di configurazione prima del ripristino.

1) DIMENSIONE DEL CAMPO

8) TIPO RILEVAZIONE 1

15° | 20° | 25° | 30° | 35° | 40° | 45°

e

*

i

pe

9) MODO RILEVAZIONE 1

4
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- 3) TEMPO DIHOLD-OPEN
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PARAMETRI SPIEGATI IN DETTAGLIO NEL PARAGRAFO 8.
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ﬂ CONFIGURAZIONE TRAMITE PULSANTI

Rimuovere le 2 viti di fissaggio del frontalino cosi da avere accesso ai pulsanti di
configurazione presenti sulla scheda elettronica.

La programmazione avviene tramite 1'uso di 2
pulsanti e 3 LED colorati (rosso, blu, verde).

Per COMINCIARE o TERMINARE UNA SESSIONE di configurazione, tenere
premuto il pulsante sinistro finché i 3 LED di programmazione lampeggiano 2 volte.
Si udira un segnale acustico di conferma.

Per SCEGLIERE IL PARAMETRO, premere il pulsante sinistro.

Contare i lampeggi dei LED per capire che parametro é selezionato ed il suo
valore.

Per CAMBIARE IL VALORE DEL PARAMETRO, premere il pulsante destro.

Per RIPRISTINARE I VALORI DI FABBRICA, premere entrambi i pulsanti
finché lampeggiano i LED. Si udira un segnale acustico lungo di conferma.

E necessario terminare la sessione di configurazione prima del ripristino.

Parametro n° Valori (valore di fabbrica)

—[1 DIMENSIONI DELCAMPO_ &

2 SENSIBILITA RADAR FEE
3 TEMPO DI HOLD-OPEN ‘A-a-a
4 SOPPRESSIONE VIBRAZIONI
5 ALTEZZA INSTALLAZIONE

A |6 CROSSTRAFFIC FILTERING A-a-8-0-6 (1)
7 CONFIGURAZIONE USCITA 1 (1)

8 TIPO RILEVAZIONE USCITA 1 (1)

9 MODO RILEVAZIONE USCITA 1 : (1)

10 CONFIGURAZIONE USCITA 2 ‘A (1)

11 TIPO RILEVAZIONE USCITA 2 448 (2)
—12 MODO RILEVAZIONE USCITA 2 a4 a8 (1)

DIP SWITCH E AGGIORNAMENTO OTA

Normalmente i DIP devono essere impostati su Off.

DIP 1: Quando impostato su On, abilita 1'uso della batteria.

DIP 2: Quando impostato su On, abilita l'aggiornamento OTA (Over the air) con la seguente
procedura:

[1 Togliere I'alimentazione e mettere il DIP 2 in ON;

[1 Dare alimentazione di nuovo e aspettare che i tutti e 3 i led lampeggino a frequenza fissa;
[1 TImpostare il DIP 2 su Off e creare un hotspot con il cellulare con SSID: "Capture" ¢ PASSWORD: "password";
0

Il radar si colleghera all'hotspot creato e i led smetteranno di lampeggiare. Durante lo scaricamento lampeggia
solo il led verde.

[1 Al termine dello scaricamento lampeggiano 2 volte tutti i led.



n PARAMETRI DA CONFIGURARE

Dimensione del campo: Regola 1'ampiezza dell'area coperta dal radar.

Si parte dal livello 1 (minima ampiezza), e si arriva al livello 7 (massima i ;3:23
ampiezza). Configurazioni piu specifiche si possono impostare tramite ™
lapp;
1 2 3 4 5 6 7
-15°,+15°(-20°,+20° }25°,+25° | -30°,+30°[-35°,+35° }40°,+40° [ -45°,+451
2. Sensibilita radar: regola la sensibilita e il conseguente filtro contro le interferenze. Si parte dal livello 1

(massima sensibilita + minimo filtro anti-interferenze), e si arriva al livello 7 (minima sensibilita + massimo
filtro anti-interferenze);

3. Tempo di hold-open: regola l'intervallo di tempo che passera prima di richiudere 1'automazione. Si parte
dal livello 1 (1 secondo), e si arriva al livello 7 (7 secondi);

4, Soppressione vibrazione: Permette di filtrare le misure in presenza di forti vibrazioni. Si parte dal livello 1
(nessuna soppressione), e si arriva al livello 7 (filtro massimo); Si consiglia di lasciare impostato il valore di
default;
5. Altezza installazione: imposta 1 2 3 4 5 6 7
l'altezza a cui ¢ stato installato il
radar. 2-24m [25-29m|3-39m |4-49m | 5-59m |6-69m | 7-8m
6. CrossTraffic Filtering: Permette di ignorare il traffico che si muove parallelamente
all'automazione.

Off | La porta si apre per qualsiasi rilevazione di movimento

1 |La porta si apre periodicamente

2 |La porta si apre raramente

7
3 |Viene ignorata la maggior parte del traffico incrociato 1 A

@ Per funzionare correttamente, specificare nell'app Capture in che posizione ¢ stato installato il radar
(centrale, angolo sinistro, angolo destro). E impostato di default in posizione centrale.

7. Configurazione uscite: 1 lampeggio (LED VERDE) imposta l'uscita NA (normalmente aperta),

2 lampeggi imposta l'uscita NC (normalmente chiusa);

8. Tipo rilevazione uscite: imposta se rilevare veicoli (1), persone (2), persone e veicoli (3);

9. Modo rilevazione uscite: imposta se rilevare gli oggetti che si avvicinano all'automazione (1),

si allontanano dall'automazione (2), entrambe le direzioni (3).




I} PROBLEMI COMUNI

La porta rimane chiusa.

La porta non reagisce
come dovrebbe.

La porta si apre e si
chiude continuamente.

La porta si apre senza
ragioni apparenti.

La porta rimane aperta.

La porta non distingue
correttamente tra
veicolo e persona.

Il Cross Traffic Filter
non funziona con il
radar montato in un
angolo della porta.

La porta si apre da sola
quando piove o nevica.

ISTRUZIONI DI SICUREZZA

~ E responsabilita del produttore effettuare una valutazione dei rischi ed installare il rilevatore e il sistema porte in confo rmita con i
_regolamenti nazionali ed internazionali e con gli standard di sicurezza applicabili. Il sensore
- deve essere installatosolo da personale professionalmente qualificato.

c € Con la presente AB Tecno srl dichiara che il radar CAPTURE & conforme ai requisiti essenziali.

Gli apparecchi recanti questo simbolo devono essere smaltiti separatamente, in conformita alle leggi previste dai rispettivi
Paesi per lo smaltimento, il recupero e il riciclo di apparecchiature elettriche ed elettroniche nel rispetto dell'ambiente.



Abexo

AUTOMATION ACCESSORIES
ABEXO & un marchio registrato di proprieta di

CAPTURE APP

APE-758/0300

Sensore di movimento a microonde per porte industriali
(installazione da 2mt a 8 mt)

ISTRUZIONI
CONFIGURAZIONE CAPTURE TRAMITE APP

Capture

Configura il sensore CAPTURE con la APP:

GETITON £ Download on the
F' Google Play ‘ App Store




Selezionare il dispositivo da configurare.

@ . . .
Bluetooth e posizione (GPS) devono essere attivi. h
N.B. La posizione non viene utilizzata o memorizzata in
nessun modo. Serve esclusivamente per poter utilizzare il
bluetooth.
\. J

3 RadarCap1

4C:11:AE70:C3:.CE

SW Version: v1.0.1
Paired: No

.
%)  Capture-dQPnbb

ACTTAETOEATA

SW Version: v1.0.1
Paired: No

Richiesta di associazione Bluetooth

Associare con RadarCap1?




Configura le uscite.

<  Capture

Device Parameters Calibration

DEVICE INFO

RadarCap1
SW Version: V1.5.2

MAC Addr; 4C:11:AE:70:C3:CE

Relay Outputs
Output 1

Rinomina il dispositivo (max 14 caratteri).

<«  Radar Name

Insert the new Radar Name

RadarCap1

Versione software del radar. ]

Conﬂguraticr{N.O—.viV

Tvpel’eople -

Both Directions ~

Direction

Output 2
Configuration: N.O. «
Type: Vehicle & People ~
Direction: Both Directions ~
SETTINGS
Y S

1 Vehicle

yp People

Vehicle & People

4 Forward
: Backward

Q Both Directions



BER Avilita il filtro Cross Traffic.
Regola il tempo di hold-open.
Abilita la funzione Telepass.

Capture

rPermette di ignorare il
traffico con movimento
parallelo alla porta.

Device Parameters Calibration

Output 1

Configuration; N.Q. =

: Type: People -

Direction: Both Directions ~

Configuration: N.Q. =

Type: Vehicle & People ~

Direction: Both Directions ~

SETTINGS

Cross Traffic FiItering[Disabled -

Hold-Open Time: (Indlca quanti secondi

1s[—e - Yios | rimane 'flp.erte.l la po.rta
prima di richiudersi.

Register for Telepass:] _®

~

Se la funzione ¢ abilitata, permette
— l'apertura automatica della porta
all'avvicinamento del carrello
elevatore su cui ¢ montato il

<




Modifica manualmente i parametri

per configurazioni piu specifiche.

&«  Capture

Device Parameters Calibration

PARAMETERS

Base Frequency:
]

Threshold Offset:
20dB

Vibration Suppression:

0

Micro Detection Retrigger:
0

Micro Detection Sensitivit

4

Internal Radar State:

2

Restore Factory Settings Command

<  Authentication

Password for Admin access

ml-ﬂ*i—l—l—hﬁi

&  Edit Parameter

Threshold Offset:

The threshold offset is adjustable
and defines the distance in dB
between the noise floor of the raw
FFT data and the threshold line. The
processing in the sensor searches for
raw targets that are above this
threshold line. The smaller the offset
the more raw targets will be found by
the processing and the more
sensitive the sensor will be. A higher
offset will reduce the sensitivity and
the number of detections.

Value:
10-60 dB

20

€5

Capture

Parameters

Jevice

(1

\ PARAMETERS p
nserendo la
pas Sword dl Base Frequency
. . 0
sistema S1
. Max Spead
accede ai 2
parametri Max Range:
. 2
aVanZat.l Threshold Offset
nascosti. =
Tracking Filter Type:

1

Vibration Suppression:

(1]

Min Detection Distance;
D%

Max Detection Distance:

90%

\u Dbt dmnln




Calibrazione del campo di rilevazione.

- Selezionare 1'inclinazione
del radar rispetto alla
porta.

(Selezionare I'altezza a

7 Height: cui ¢ stato installato il
|3.3‘9m B radar. £ fondamentale

che sia selezionato il
valore effettivo per un

Calibration Map: \corretto funzionamento.
-30° & @ ] 35°
®l:00m E possibile modificare gli

angoli di rilevazione
separatamente.

Selezionare l'intervallo di
distanza che 1l radar deve

2508 coprire.

—© ©

[Nel capitolo 6 un esempio ]

di calibrazione. -




I Esempio di calibrazione.

Per una corretta calibrazione ¢ consigliato impostare la sensibilita al massimo. ]

(Calibration Map:
Cc il

-30°

Selezionare 'intervallo
d1 distanza che il radar
deve coprire (a,b). 1 pallino indica la
N.B. I valori si posizione dell'ostacolo
in movimento

effettiva dal radar rilevata.

QZI 'ostacolo rilevato. ) \ )

riferiscono alla distanza










@ ARtecno

Via Cicogna, 95 - 40068 San Lazzaro di Savena (BO)
Tel: +39 051 6259580 - www.abexo.tech - info@abtecno.com
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