
Radialdämpfer für steigende Tore
Geräte und Mechanisches Zubehör/

MADE IN SPAIN

CONTROLGIR-7
Radialdämpfer- maximale Neigung 3,2° (7 Nm)

APE - 147 / 4004
Radialdämpfer

3,2° - 7Nm

APE - 147 / 4009
Radialdämpfer

13,9° - 30Nm

CONTROLGIR-30 (30Nm)

Puerta 400kg
Fórmula
M [Nm] = P x sinß x 0,032
P = peso de la puerta en Newtons (9.8N=1Kg)
ß = inclinación en grados
P = 9.8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920Newton x sin 3.2 x 0.032 = 7 Nm

INCLINACIÓN MÁXIMA PARA UNA PUERTA DE  400kg

CONTROLGIR M4   (A14004.00)
CONTROLGIR M5   (A14005.00)
CONTROLGIR M6   (A14006.00)

INCLINACIÓN MÁX.
3.2°

Puerta 400kg
Fórmula
M [Nm] = P x sinß x 0,032
P = peso de la puerta en Newtons (9.8N=1Kg)
ß = inclinación en grados
P = 9.8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920Newton x sin 13.9 x 0.032 = 30 Nm

CONTROLGIR-30 M4   (A14009.00)
CONTROLGIR-30 M5   (A14010.00)
CONTROLGIR-30 M6   (A14011.00)

INCLINACIÓN MÁX.
13.9°

COMPARATIVA CAPACIDAD DE FRENADO

CONTROLGIR (7Nm)

CONTROLGIR-30
Radialdämpfer- maximale Neigung 13,9° (30 Nm)CONTROLGIR-30 (30Nm)

Puerta 400kg
Fórmula
M [Nm] = P x sinß x 0,032
P = peso de la puerta en Newtons (9.8N=1Kg)
ß = inclinación en grados
P = 9.8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920Newton x sin 3.2 x 0.032 = 7 Nm

INCLINACIÓN MÁXIMA PARA UNA PUERTA DE  400kg

CONTROLGIR M4   (A14004.00)
CONTROLGIR M5   (A14005.00)
CONTROLGIR M6   (A14006.00)

INCLINACIÓN MÁX.
3.2°

Puerta 400kg
Fórmula
M [Nm] = P x sinß x 0,032
P = peso de la puerta en Newtons (9.8N=1Kg)
ß = inclinación en grados
P = 9.8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920Newton x sin 13.9 x 0.032 = 30 Nm

CONTROLGIR-30 M4   (A14009.00)
CONTROLGIR-30 M5   (A14010.00)
CONTROLGIR-30 M6   (A14011.00)

INCLINACIÓN MÁX.
13.9°

COMPARATIVA CAPACIDAD DE FRENADO

CONTROLGIR (7Nm)

TECHNISCHE DATEN
M (erforderliches Widerstandsmoment): 7 Nm
Zahnstangenabstand: M4
Gewicht des Tors: 400 kg (3920 N)
Neigung: 3,2° MAX

TECHNISCHE DATEN
M (erforderliches Widerstandsmoment): 30 Nm
Zahnstangenabstand: M4
Gewicht des Tors: 400 kg (3920 N)
Neigung: 13,9° MAX

Formel:
M [Nm] = P x sinß x 0,032
P = Gewicht des Tores in Newton (9,8N=1Kg)
sinß = Sinus des Neigungswinkels (ß= Neigung in Grad)
P = 9,8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920 Newton x sin 3,2 x 0,032 = 7 Nm

Formel:
M [Nm] = P x sinß x 0,032
P = Gewicht des Tores in Newton (9,8N=1Kg)
sinß = Sinus des Neigungswinkels (ß= Neigung in Grad)
P = 9,8 x 400kg = 3920 Newton
M = 3920 Newton x sin 13,9 x 0,032 = 30 Nm

ß

NEUHEIT

Die CONTROLGIR-Linie ist unentbehrlich bei der Installation von Schiebetoren in Hanglage (es ist eine Zahnstan-
ge erforderlich). Wenn der Getriebemotor der Automatisierung losgelassen wird, hat der interne Hydraulikkreis 
(einstellbar) die Funktion eines "Fallschirm", d.h. er regelt die Abwärtsgeschwindigkeit für den gesamten Torlauf. 
Die Betriebsgeschwindigkeit muss knapp über der des Getriebemotors eingestellt werden, um die Automatisie-
rung nicht zu beeinträchtigen.

Senden Sie uns die 
folgenden technischen 
Daten Ihrer Anlage 
- Gewicht des Tores
- ß = Neigungswinkel 

/Neigung 
- Gewichtsmodul der 

Zahnstange 
Wir kümmern uns um 
die Berechnung

www.abexo.tech


