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Detector de masas metélicas de dos canales / monocanal visualizado.
ES  APLICACIONES: solucién ideal para controlar barreras, puertas, entradas de seméforos y sistemas
de aparcamiento.

Zwei-Kanal / Ein-Kanal-Metall-Massendetektor angezeigt.

DE ANWENDUNGEN: Ideale Losung fiir die Kontrolle von Schranken, Toren, Ampelzufahrten
und Parksystemen.
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Fuente de alimentacion: consulte la ]
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FUENTE DE ALIMENTACION / VERSORGUNG
1-2 12 - 24Vac/dc; 120 - 230Vac;
ENTRADAS / EINGANGE
iFS/MFi  Digital - multifunction MFi : para conexion de pulsador externo para reset / fiir externen Tasteranschluss fiir Reset
3-4 Loop 1
5-6 Loop 2
SALIDAS / AUSGANGE
9-11 01-N.O.
10-11  O1-N.C.
12-14 02-N.O.
13-14 02-N.C.
15-16 O3/ Alarm (optional)

FIJACION / BEFESTIGUNG
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INSTALACION
o Advertencias 1
o Caracteristicas técnicas 2
e Realizacion/ instalacion LOOP 3
o  Entrada digital multifuncién MFI 4
e  Frecuencia del LOOP 5
e Sensibilidad LOOP1y LOOP2 6
e  Funcién BOOST, amplificacién de la sensibilidad LOOP 7
e Modo de funcionamiento de la salida de relé 8
o Funcién de reencendido protegido de las salidas tras un apagon 9
e Ldgica de funcionamiento de las salidas 10
uso
o Panel frontal del instrumento - vistas de la pantalla 11

o Bloquear / Desbloguear teclado 12
e Reset - calibracién LOOP 1/2 13
o Parametros: configuracion / lista de pardmetros 14
e Mensajes de error 15

INSTALACION
1. ADVERTENCIAS

LEA ATENTAMENTE Y SIGA LAS INSTRUCCIONES DE ESTE MANUAL ANTES DE
UTILIZAR EL INSTRUMENTO.

/N NOESTA PERMITIDO SU USO COMO DISPOSITIVO DE SEGURIDAD

Este aparato ha sido fabricado para funcionar de forma segura para los fines previstos, siempre que
se observen las siguientes instrucciones:

o El aparato sélo debe ser manejado por personal experimentado y cualificado.

o Lainstalacion, el funcionamiento y el mantenimiento se lleven a cabo de acuerdo con las
instrucciones de este manual;

o Lafuente de alimentacion y las condiciones ambientales estén dentro de las especificaciones del
producto.

SE RECOMIENDA:

o Evitar el cruce de cables separando las conexiones de muy baja tension de las conexiones
relacionadas con la carga;

* Los materiales de embalaje no deben dispersarse en el ambiente y no deben dejarse al alcance
de los nifios, ya que son fuentes potenciales de peligro.

* Noinstale el producto en entornos con riesgo de explosion o perturbados por campos
electromagnéticos. La presencia de gases o humos inflamables constituye un grave peligro para la
seguridad.

o Antes de realizar cualquier operacion de mantenimiento, desconecte todas las conexiones
eléctricas de las partes bajo tension; )

TENGA EN CUENTA QUE EL APARATO NO ESTA PROTEGIDO CONTRA SOBRECARGAS:

e Porlo tanto, equipe las salidas con los seguros necesarios,

e Compruebe que las condiciones de funcionamiento, como la tensién de alimentacion, la
temperatura ambiente y la humedad, se encuentran dentro de los limites especificados.

2. DATOS TECNICOS

Modelos: 120-230Vac 12-24Vac / 12-37Vdc

12...24 Vac +/-10% 50/60Hz
12-37Vdc, utilizar fuente de
alimentacién protegida SELV

Alimentacion: 120-230Vac +/-10% 50/60Hz

Fuente de alimentaciéon: 3 VA 2VA

Aislamiento de la fuente
de alimentacion

Con respecto a la A asegurar externamente con
tension extrabaja: transformador de seguridad

Con respecto a las salidas de muy baja tension 01, 02: reforzado
Con respecto a la salida de muy baja tension O3: ninguno
Aislamiento entre las salidas O1, 02 y O3: reforzado

Aislamiento entre las salidas O1y O2: principal

Aislamiento de las salidas

Contenedor:: plastico: 111 x 38 x 92,5mm plastico: 111 x 28 x 92,5mm
Montaje: Carril OMEGA
Proteccion frontal: IP00

Temperatura ambiente -10T60°C;
Temperatura de almacenamiento -20770°C

Condiciones de
funcionamiento:

Humedad relativa ambiente: 30/ 80%, sin condensacion

Clase y estructura del Clase A

software:

Conexiones:: terminales de tornillo extraibles para cables con una seccion maxima de 2,5 mm2
Display: display 2 digitos + 2 LED

1 entrada digital configurable iFS-MFI, permite:

e Leer/escribir los parametros del instrumento mediante la tecla
FastSet Light

e Actualizacién del firmware del dispositivo

e  Entrada digital configurable MFI mediante adaptador SCAVE10-000

Entradas digitales:

Ingressi analogico: 2 entradas de bucle de50uH a 800uH, ideal: 80uH a 300uH

01, 02 SPDT 5(1)A 250 Vca

Salidas de relé: Opcional 03 SPST 1(0,3)A 24Vac

Longitud total maxima 50m 1,5m2. Torsién minima 20x/m.

Cableado del bucle: Cable apantallado SOLO para el cable de alimentacion del bucle.

Resistencia del bucle: <8Q con cable de alimentacion.

Gama de frecuencias: en 4 niveles

Rango de sensibilidad 0,01% a 0,7% (Af/f) en 9 niveles

CONSTRUCCION / INSTALACION DEL ESPIRA

El instalador del bucle es responsable de la correcta instalacién en la calzada.

El bucle sélo reacciona ante cuerpos metalicos "sustanciales": no detecta la presencia de
personas/objetos con pocas partes metalicas.

3,
A

CARACTERISTICAS DEL CABLE ESPIRAL:

. cable de cobre trenzado y aislado con una seccion minima de 1,5mm2.

. circunferencia total inferior a 25m, sin soldadura;

. el nimero de espiras del cable depende del perimetro de la zona a controlar: cuanto menor
sea el perimetro, mas vueltas habra que dar. Véase la tabla siguiente.

perimetro del bucle: X n° de arrollamientos
X<~3m 6
3m <X<~6m 5
6m <X <~10m 4
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10m < X <~20m 3
20m < X <~25m 2

CARACTERISTICAS DEL CABLE DE ALIMENTACION DE BUCLE:

Los dos extremos del cable que forma el cable de alimentacién, la parte terminal de la espira,
deben estar trenzados hasta los terminales del aparato, con un minimo de 20 trenzados por metro.
La longitud del cable de alimentacion debe ser lo mas corta posible y, en cualquier caso, no

su?erior de 50 m.
Utilizar cable blindado solo para el cable de alimentacion del lazo para evitar
interferencias. El blindaje debe estar conectado a tierra solo en un extremo. El cable
del lazo no debe estar blindado.

INSTALACION DEL BUCLE:

A menos que se instale en lugares especiales, el bucle debe tener forma cuadrada o rectangular.
La proporcion L:H (Anchura : Altura) oscila entre 1:1 hasta un maximo de 4:1.

Anchura minima: 0,8 m, L debe corresponder a la anchura del objeto méas grande que vaya a
atravesarlo. Los lados més largos de los arrollamientos deben ser perpendiculares al sentido de la
marcha, véase a continuacion

& &

Cable de alimentacion
de bucle trenzado, 20

trenzas por metro.
Longitud maxima 50 m. |

>

—

Cable monofilar, seccién minima
de 1,5 mmg. méxima 50 m

Altura variable asociada a L

‘Anchura variable en funcion del tamafio del paso y del' medio a
Detectar.variable en-funcion.del tamafio del paso y. del medio a detectar.
L=

El suelo en el que se instale debe ser resistente y no presentar grietas.

La pista del bucle debe tener una anchura de ~8/10 mm y una profundidad maxima de ~30 / 50 mm.
Para evitar la rotura del cable, los &ngulos no deben ser de 90°, sino achaflanados o de 45°. Antes
de colocar el bucle, el carril debe estar limpio y sin humedad. Asegurese de que la espira no se
salga de la pista ni sufra dafios en las esquinas.

Mida la inductancia del bucle: valor ideal entre 80pH - 300uH. Fije el bucle firmemente al suelo con
epoxi resistente a la humedad.

Rellene el bucle con hormigén o asfalto caliente. Preste atencion a la temperatura del asfalto
porque podria dafiar las bobinas. Entierre también el cable de alimentacion del bucle hasta el punto
donde se instale el detector.

A RECOMENDACIONES: Al instalar el bucle, preste atencion a la presencia de:
o armaduras de hormigon armado: distancia minima 5¢m;
objetos metalicos fijos: distancia minima 0,5m;
objetos extrafios en movimiento: distancia minima 1m;
lineas eléctricas: utilizar cable apantallado;
lineas de alta tension: utilizar cable apantallado para la realizacion del cable de alimentacion
del bucle y utilizar un conducto diferente;
o otros bucles: utilizar cable apantallado para las colas de los bucles. Nunca coloque el cable
de alimentacion de un bucle dentro
o dentro del bucle de otro bucle.
o No se recomienda instalar las espiras bajo adoquines. El peso de los coches
puede dafiarlos

L]

@ Si hay varios bucles préximos entre si, se recomienda alternar entre bucles con un nimero
par de bobinados y bucles con un nimero impar de arrollamientos. En el caso de bucles
adyacentes, siempre es aconsejable mantener una distancia de unos 2 metros entre ellas
para evitar fenémenos de diafonia. Para un funcionamiento correcto y seguro del bucle y del
detector de masas metélicas, hay que tener en cuenta el tipo y el tamafio del vehiculo y la
forma correcta del bucle.

Cuando instale dos bucles para reconocer la logica de direccion, 1 22202 21,

mantener una distancia méxima entre los dos bucles igual o inferior a la mitad de la longitud del
vehiculo mas corto que pueda atravesarlo.

En el caso de los vehiculos de dos ruedas, se recomienda enterrar los bucles en forma de rombo
justo debajo de la superficie de la calzada.

Sélo en el caso de instalaciones con espacios muy reducidos, anchura L<1 m, se recomienda
enterrar el bucle en una via en forma de 8.

4.  ENTRADA MULTIFUNCIONAL DIGITAL MFi - TEMPORIZADOR EXTERNO

El instrumento dispone de una entrada multifuncién, denominada iFS - MFi, regulada por los
parametros Hiy Hd. Si la entrada MFi se utiliza como :

o puerto modbus, Hd=1, conecte el adaptador modbus SCMI10M-Y000;

o entrada digital (abierta / cerrada), Hd=2 0 3, conecte el adaptador SCAVE10-000;
Con Hd=2 se puede conectar un reloj externo al puerto MFi para activar/desactivar las salidas
segun el horario del reloj externo.
5. FRECUENCIA DE BUCLE
Los parametros yF fijan la frecuencia del bucle 1, 47 , 0 2.£27. yF toma valores entre [1 ; 4].
1 = valor minimo de frecuencia; 4 = valor maximo de frecuencia.
La frecuencia de bucle depende de varios factores como la forma, la longitud y el nimero de
bobinados. Establezca frecuencias diferentes para los bucles adyacentes para evitar problemas de
interferencias.
6.  SENSIBILIDAD BUCLE 1Y BUCLE 2
El parametro y2 ajusta la sensibilidad del bucle 1 -3 o del bucle 2, 27
y2 toma valores entre [1; 9] : 1 = valor minimo de sensibilidad del bucle; 9 = valor maximo de
sensibilidad del bucle.
La sensibilidad del bucle es la variacion de frecuencia minima que genera un cuerpo metalico al
pasar sobre el bucle para cambiar el estado de la salida.

7. FUNCION BOOST - AMPLIFICACION DE LA SENSIBILIDAD DEL BUCLE

Los parametros y3 configuran la funcion BOOST: amplificacion de la sensibilidad del bucle 1/2. La
funcién BOOST es util para aumentar la sensibilidad de un bucle que ya ha detectado la presencia
de un vehiculo. Esta funcion sirve para mantener la salida activa incluso en presencia de vehiculos
a gran altura o de camiones con remolque. (OUT1 para SPIRA 1, OUT2 para SPIRA 2)

8. MODO DE FUNCIONAMIENTO DE LA SALIDA DE RELE
Los parametros y4 establecen el modo de

,/Q};/Qﬁ _— ~ funcionamiento de OUT1 y OUT2:
-
) (o) .(5) (5 e yA+ _[] para OUTT,
m———L00p/ o yd+_[2] para OUT
e ' )
y4 + = 0. Salida OUT2 desactivada
Sélo el parametro y4 referido a la salida OUT2
OoN puede tomar el valor 0.
LOOP
— y4=1: Impulso de presencia. El relé se activa
cuando un vehiculo ocupa el
ON . .
i bucle. El contacto permanece activo mientras el
y4=0 t1,if t1#0 outx ot dp
ucle esté ocupado. o ’
t1=tiempo maximo de activacion del relé;
ON s . ~
y4=0 e t,ift1=0 OUTx y4=21: |mpu|§o al empefio. .
QeE El relé se activa durante un tiempo hasta
cuando un vehiculo ocupa el bucle.
ON . . .y n
LoOP to = tiempo de activacion de la salida;
QEE Si el bucle ocupado se libera antes del final del
tiempo to entonces el relé se desactiva en el
o = momento en que el bucle queda libre.
y4=1 <> OUTx
QEE y4=3: Impulso de desconexion. El relé se
oN activa durante un tiempo hasta que el vehiculo
Loop liberaelbucle.
o to = tiempo de activacion del relé;
oN o Y4 =4: Retardo a la conexion.
y4=2 :| OUTx  Elrelé se activa transcurrido un tiempo a desde
QFF B i
o la llegada del vehiculo en el bucle. El relé
Loop Permanece activo hasta cuando el bucle
o | permanece ocupado.
a = retardo de activacion del relé
ON to
y4=3 o ouTx Yy4=5:Retardo de desconexion.
R —— El relé se activa cuando un vehiculo ocupa el
o bucle. El contacto permanece activo durante
LOOP  hasta que el vehiculo abandona el bucle.
Qee o )
to = retardo de desactivacion del relé.
ON to
y4=4 OUTx
[ - o —

El parametro to puede tomar valores entre [1...99] x tb (base de tiempo).

El parametro t1 determina el tiempo maximo que el vehiculo permanece en el bucle antes de que
éste se desconecte automaticamente.

Sit1=0, el periodo de presencia de la masa metélica es infinito.

9. FUNCION DE REINICIO DE SALIDA PROTEGIDA TRAS UN FALLO DE ALIMENTACION
Para activar la funcion de reinicio protegido tras un fallo de alimentacion,

ajuste el parametro y5 = on.

Con y5 = on, la salida de deteccion de presencia habilitada vuelve, después de un fallo de
alimentacion, al estado en el que se encontraba antes del fallo de alimentacion:

. POWER-ON @ BLACK-0UT . POWER-ON . POWER-ON
[ — a——, [ — [
°o—o *—o °o—o .ﬂ °o—o
- > o > oY >
OUTx ON SCVL20D OFF OUTx ON OUTx OFF
x=1,2) (x=1,2) (x=1,2)
O:
%, POWER-ON &BLACK-OUT ‘\.\;‘BLACK-OUT . POWER-ON . POWER-ON i POWER-ON
°o—o °o—o __D o—o D o—o ._D °o—o
-_‘L\/ > = » > = » -_L\/ »
OUTx ON SCVL20D OFF SCVL20D OFF OUTx ON OUTx ON OUTx OFF
x=1,2) x=1,2) x=1,2) x=1,2)

La funcion sélo puede activarse si: yd+ _[#F1ylo yd+_[21=1.
Siy5 =1 e y4 = 1 automéaticamente el periodo méaximo que el objeto puede permanecer por encima
del bucle pasa a ser infinito, t1 = 0.

10. LOGICA DE FUNCIONAMIENTO DE LA SALIDA

Il parametro H5 imposta la logica di funzionamento del dispositivo:

El parametro H5 ajusta la 16gica de funcionamiento del aparato:

H5 = 1: s6lo BUCLE 1. Sin légica de sentido.

El estado de la salida OUT1 solo depende de BUCLE 1, el aparato no tiene en cuenta los impulsos
de BUCLE 2 si esta presente.

La salida OUT2 esta siempre desactivada. No es necesario instalar la BUCLE 2.

H5 = 2 : Bucle independiente: BUCLE1 y BUCLE2 funcionan independientemente
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NO Ldgica de direccion.
El estado de la salida OUT1 depende de BUCLE1 y OUT2 depende de BUCLEZ..

evento / events :

H5=1 ; H5=2 = JLo —JL

presenza /| impegno / |di
presence pulse on | / pulse on
entry exit
/.
e
/—
& - ¥ out
OUTON impulso
I pulse
d—
y - \ out
o0—0 OUT OFF impulso
[7

H5 =3 Logica de direccién en ambos sentidos.
OUT1 solo se activa cuando el vehiculo pasa de 1-> 2.
OUT2 s6lo se activa cuando el vehiculo pasa de 2 -> 1.
Ambos bucles deben estar ocupados para detectar la Idgica de direccion. Ambos bucles
deben estar libres para detectar un nuevo vehiculo.
Con sentido de marcha 1 a 2 la salida OUT2 esta siempre desactivada.
Con el sentido de marcha de 2 a 1 la salida OUT1 esta siempre desconectada.

H5=3 evento / events :
Senso di percorrenzada1a 2. | — mn

| Traffic direction from 1 to 2. presenza /| impegno /
presence pulse on | / pulse on

/. ents exit
P SN Y

=
W 7

d—
iy - \ ouT1
O () OUT1ON | impulso

" E / pulse

=
P \ ouTt ouT1
invariata impulso
E I remains 1 pulse

H5 =4 :Direccion légica 1-> 2.

OUT1 sélo se activa cuando el vehiculo pasa de 1-> 2.

Ambos bucles deben estar ocupados para detectar la légica de direccion.
Ambos bucles deben estar libres para detectar un nuevo vehiculo.

OUT1 OFF

Si el vehiculo pasa de 2 > 1, OUT2 se activa brevemente para sefialar una légica de direccion incorrecta.

Con direccién de marcha de 1->2, OUT2 sélo se activa como alarma de légica de direccion incorrecta.

evento / events :

H5=4 o mn n

Senso di percorrenzada 1a 2. P 1| impegno / | di

| Traffic direction from 1 to 2. presence | pulseon | /pulse on
e, entry exit

m
B

/A
2 ouT1

-
& (2 OUTION | Impulso

&
ouTt1

L - \ ouT1
invariata impulso

// "i;
E @ O-Z®- | outrorr
> N
\
oY — o) ouT2 ouT2 ouT2
impulso impulso impulso

I pulse 1 pulse 1 pulse
0,5sec 0,5sec 0,5sec

H5 =5 Direccion légica 2 -> 1.

OUT2 sélo se activa cuando el vehiculo pasade 2 -> 1.

Ambos bucles deben estar ocupados para detectar la légica de direccion.
Ambos bucles deben estar libres para detectar un nuevo vehiculo.

Si el vehiculo pasa de 1 ->2, OUT1 se activa brevemente para sefialar una Idgica de direccion incorrecta.
Con direccién de marcha de 2 -> 1, OUT1 sdlo se activa como alarma de l6gica de direccion incorrecta.

uUso

11.  PANEL FRONTAL DEL INSTRUMENTO - VISTAS DE LA PANTALLA
TECLA| ACCION RESULTADO

RST  |Pulsada brevemente |En programacion, aumenta los valores de visualizacion

+ Pulsada durants més Inicia la puesta a cero y la adquisicion de BUCLES.

de 2 sequndos

" Pulsado brevemente |En programacion, disminuye los valores de display

Pulsado brevemente : ;
s valor introducido.

En programacion, selecciona el pardmetro visualizado o confirma el

Muestra el valor de la frecuencia /F de BUCLE1 0 BUCLE2 o el

Siguendo pulsado numero de apagones, bo.

INFO

PPulsado durante Accede al menu de parametros.

mas de 3/4 segundos. | Desbloquea temporalmente el teclado si esta bloqueado.

LED OFF ON

e Parametro relacionado con BUCLE1

2] e Parametro relacionado con BUCLE2

Durante el funcionamiento normal, la pantalla muestra el estado de los bucles:

BUCLE1 y BUCLEZ libres;

BUCLE1 ocupada, BUCLE2 libre;

BUCLE1 libre, BUCLEZ2 ocupada;

BUCLE 1y BUCLE 2 ocupadas;

12. BLOQUEO/DESBLOQUEO DEL TECLADO
Para bloquear el teclado, basta con ajustar el pardmetro HL a 1.

Con el teclado blogueado no es posible
e Con el teclado bloqueado no es posible visualizar la frecuencia de bucle;
o modificar/visualizar parametros;
o cambiar el modo de funcionamiento de la maquina;

Cuando el teclado esta bloqueado, cada vez que se pulsa una tecla/__ —
Para  desbloquear momentaneamente el teclado, mantenga pulsada la

tecla@hasta que la pantalla muestre .7 El teclado se bloquea
automaticamente 15 seg. después de la ultima  pulsacion.
13. RESET - CALIBRACION DE LAZO 1/2
Para resetear y recalibrar las bobinas
A 1z
—— [
o Pulse el botén .hasta que la pantalla muestre y se enciendan los LEDse .
o Suelte el botén y espere al menos 10 segundos p_aﬂr7a q_ug se ejecute la funcion; durante este
Iy
tiempo, la pantalla sigue mostrando. I—1177

El aparato dispone de 3 listas de parametros: 'USUARIO', 'INSTALADOR'y 'CONSTRUCTOR'.

ACCESO AL MENU DE PARAMETROS @
Para acceder a los pardmetros, pulse la tecla hasta que la pantalla muestre "PA".
Suelte la tecla pulsada, en la pantalla parpadeara "00",

ATENCION: al acceder al men(i de parametros, las salidas del aparato quedan bloqueadas en su

estado actual. Las salidas sélo reanudan su funcionamiento normal al salir del mend de parametros.

Para acceder/modificar los parametros "USUARIO™
o pulse la tecla. No se requiere password.

Para los parametros "INSTALADOR" y "CONSTRUCTOR" (lista completa):
¢ introduzca el digito correcto utilizando " ‘+ "y" 6- ", (véase par. 15: tipo de
parametro y password)
e pulse brevemente la tecla @

La password introducida permanece en memoria durante 4min.
Si se ha introducido la contrasefia correcta, se mostrara el primer parametro de la lista; de lo
contrario, sélo se podran visualizar y modificar los parametros de la lista "USUARIO".

CONFIGURACION DE PARAMETROS

e Pulse latecla '@+ 0" ‘— " para buscar el pardmetro que desea modificar;

e Pulse la tecla "@" para visualizar el valor;

e Pulselatecla"dh,' 0" " " para modificar el valor;

e Pulsedenuevolatecla” @ " paravolver ala lista de parametros;
Para salir del procedimiento y guardar los cambios, pulse la tecla " @ ' oespere 30 seg. sin
accionar el teclado.

Cada vez que se modifique algiin pardmetro, es aconsejable salir del ment de parametros y apagar

y volver a encender el instrumento.
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LISTA DE PARAMETROS:

e siel LED _f27 esta encendido significa que el parametro se refiere a BUCLE2 / OUT2;

Cod _/X] Parametro Tipo Range UM  Def ) )
/ Informacion del dispositivo / bobinas (sélo lectura) ;'_PO DE PARAMETRO Y CONTRASENA —
Frecuencia de bucle detectada. © L es'crlpclon -
/F _ao_@ Silacifra 99 parpadea en la pantalla, la frecuencia 0..99 kHz - ©  Parametros USUARIO cualquier
de bucle es superior a 100 kHz. | Parametros del INSTALADOR. Lea atentamente las instrucciones antes de 95
Nimero  de  eventos de  black-out cambiar el valor.
bo gi%'fé;gg:a os eii?:n%ﬁriﬁlsﬁﬂmgrn?odﬁq;ﬁggsrf aenzLack- 0...99 - - Parametros del FABRICANTE. Estos parametros son fijados por el fabricante, los
pulsada la teclé. 8- c valores por defecto pueden diferir de los recomendados. 59
@ & Puntos de desviacion de frecuencia ® 0.9 N N Cambiarlos puede provocar un mal funcionamiento del equipo conectado.
y Parametros de ajuste de BUCLE
yF _@ _@ Frecuencia de bucle (¥. © 1.4 - 2 15.  ADVERTENCIAS Y ERRORES
y2 _@ _@ Sensibilidad del bucle(* © .9 - 4 Display _Significato
_@ _@ BOOST automético de sensibilidad de bucle () Lc _Significa que el teclado esté bloqueado
y3 oF = BOOST desactivado. © oF..on - oF HH  Elinstrumento esta recalibrando las bobinas.
on = BOOST activado. EE  Errorinterno grave, intente apagar y volver a encender el instrumento.
@ @ Modo de funcionamiento de la salida: (*) E1  Interrupcion del bucle 1.
0 = 02 excluido (SOLO para el parametro referido a la y4+_[7: E2  Interrupcion bucle 2.
salida 02, y4 +_); 1.5 E3  Cortocircuito bucle 1.
vd 1= presencia; © - E4  Bucle de cortocircuito 2.
2 = impulso al conectar; E5  Bude 1d i ]
3 = impulso al desacoplar; y4+_[2: ucle 1 demasiado grande
4 = retardo a la conexion 0..5 E6  Bucle 2 demasiado grande
5 = retardo a la desconexion; E7  Bucle 1 demasiado pequefio
Reinicio protegido tras fallo de alimentacion: ( E8  Bucle 2 demasiado pequefio
yo 2(;|0=sfh}rliizg1:dpererZ?nr;gilg)protegido desactivada | oF..on ) of 16 ELIMINACION
on = funcion de reinicio protedido activada ) El equipo electronico consta de piezas mecanicas y de plastico, por lo que deben
proteg . recogerse por separado de acuerdo con las normativas locales de eliminacion.
Rearme protegido en caso de bucle
comprometido. Funcién que impide que cambie el i
y6 estado de la salida si el bucle sufre un reset: I oF..on - oF 17. GARANTIA
oF = funcién de rearme protegido desactivada. 1 afio (a partir de la fecha de fabricacion indicada en el envase, excluidas las piezas consumibles).
on = funcién de rearme protegido activada. La misma sélo estara obligada a reparar o sustituir los productos cuyo defecto le sea imputable y
Periodo de muestreo: constatado por sus servicios técnicos. En caso de defectos debidos a condiciones excepcionales
0 = rapido ‘ de uso, mal uso y/o manipulacion, se extinguiran todas las garantias. Todos los gastos de
y8 1= normal: c 0..2 - 0 transporte para la devolucion del producto al fabricante, previa autorizacion de éste, asi como para
2= lento: ' cualquier devolucién al comprador, correran a cargo de este ultimo.
Periodo Qe estabilidad del oscilador: 18. NOTAS
¥9 0= °°”°g c 0.2 - 0 Esta publicacién es propiedad exclusiva del productor, que prohibe terminantemente su
1'=medio; reproduccion y difusion salvo autorizacion expresa. La informacion contenida en esta publicacion
2=largo; estan sujetas a cambios sin previo aviso y no representan un compromiso por parte del fabricante.
t Parametros de ajuste de tiempo / frecuencia Cualquier otro uso, incluyendo la realizacién de modificaciones no autorizadas expresamente por el
to _@ _z Duracién delimpulso / retardo de salida (*) | 1..99 th 10 fabricante, se.c_on5|derara Impropio. ~ . . . .
. La responsabilidad por cualquier lesion o dafio causado por un uso indebido recaera exclusivamente
-@ 1z Parametro de base de tiempos a/t1; (*) en el usuario, aun cuando el fabricante o sus filiales/filiales hayan sido advertidos de la posibilidad
th 0 = décimas de segundo: seg. / 10 I 0.9 : 0 de que se produzcan dafios.
1 = segundos: sec;
2 = decenas de segundos: sec. x 10;
@ = Tiempo méximo de permanencia en el bucle (*) i Ab Tecno s.r.! C € - ﬁ
t 0 = tiempo de permanencia infinito; I 0.9 min. 0 Via Cicogna 95 pliNety
- 40068 SAN LAZZARO DI SAVENA (BO) RoHS W
A Parametros de alarma Tel. +39 051 6259580 - Fax +39 051 6259600 coupLiANT
Periodo tras el cual se activa la funcion de sec
Ao - desblogueo dinamico. Cc 0.9 x1d 0
0 = funcion excluida;
H Otros parametros
Polaridad de la entrada MFi.
Hi - 0 = activa cerrada; | 0...1 - 0
1 = activa abierta.
Modo de funcionamiento de la entrada MFi:
0 = excluido;
1 = desactivacion de la salida/operacion del temporizador;
Hd - 2 = restablecimiento del bucle; | 0...2 - 0
SOLO para modelos con puerto de comunicacion serie:
3 = MODBus 9600bdr;
Seleccion de logica de funcionamiento:
1= sélo bucle 1
H5 B 2= bucle 1-2 independiente; I 1.5 } ’
3 = activacion en ambos sentidos de marcha;
4 = activacion segun el sentido de marcha 1>2;
5 = activacion seguin sentido de marcha 221,
Salida(s) de modo de funcionamiento:
HE - 1 =normal; | 1.2 - 1
2 = marcha atras;
HH Version de firmware (sélo lectura) © - - -
Bloqueo del teclado:
HL - oF =NO; © oF..on - oF
on=Sl

@ (¥ : Sila columna X seindica _fAb _[2&ignifica que hay 2 parametros con el mismo

nombre, uno referido a BUCLE1 o salida OUT1, el otro referido a BUCLE2 o salida OUT2:

e sielLED _/@ estaencendido

significa que el parametro se refiere a BUCLE1/ OUTT;
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DEUTSCH

Schleifenverkabelung:

Max. Gesamtldnge 50m 1.5m2. Mindestverdrehung 20x/m.
Abgeschirmtes Kabel NUR fiir das Schleifenstromkabel.

Schleifenwiderstand:

< 8Q mit Stromkabel

Frequenzbereich:

auf 4 Ebenen

1. WARNHINWEISE

/N LESEN SIE DIE ANWEISUNGEN IN DIESER ANLEITUNG AUFMERKSAM UND
BEFOLGEN SIE SIE, BEVOR SIE DAS GERAT IN BETRIEB NEHMEN.

A DE VERWENDUNG ALS SICHERHEITSEINRICHTUNG IST NICHT ZULASSIG.

Dieses Gerat wurde so konstruiert, dass es fiir den vorgesehenen Zweck sicher betrieben werden kann,
vorausgesetzt, die folgenden Anweisungen werden beachtet:
e Das Gerat darf nur von erfahrenem und qualifiziertem Personal bedient werden.
o Installation, Betrieb und Wartung werden gemaR den Anweisungen in diesem Handbuch durchgefiihrt;
o Die Stromversorgungs- und Umgebungsbedingungen entsprechen den Spezifikationen des Produkts.

ES WIRD EMPFOHLEN, DASS:

o Vermeiden Sie kreuzende Kabel, indem Sie Kleinspannungsanschliisse von lastbezogenen

Anschliissen trennen;

o Verpackungsmaterialien dirfen nicht in der Umgebung verteilt und nicht in der Reichweite von
Kindern gelassen werden, da sie potenzielle Gefahrenquellen darstellen.

o Installieren Sie das Produkt nicht in explosionsgefahrdeten oder durch elektromagnetische Felder
gestorten Umgebungen. Das Vorhandensein von brennbaren Gasen oder Démpfen stellt ein emnstes

Sicherheitsrisiko dar.

o Trennen Sie alle elektrischen Verbindungen zu stromfiihrenden Teilen, bevor Sie Wartungsarbeiten

durchfiihren;

DENKEN SIE DARAN, DASS DAS GERAT NICHT GEGEN UBERLASTUNG GESCHUTZT IST:

SCVLD20 inputs:

SCHNELLER LEITFADEN ABSATZ|  Empfindlichkeitsbereich: 0,01% bis 0,7% (Af) in 9 Ebenen
EINBAU
e Warnhinweise 1
e Technische Daten 2 Power supply: (*) 12-24 Vac +/-10% and 12-37Vdc or
e Realisierung/Installation der Loop 3 Unit consumplon: ;2\2&230\/30 S0/60Hz
o Multifunktionaler Digitaleingang MFI 4 — : —
e LOOP-Frequenz 5 Housing: () plast!c: 111 x 28 x 92,5mm (power supply 12-24Vac / 12-37Vdc).
«_ Empfindlichkeit von LOOP1 und LOOP2 6 . plastic: 111. x 38 x 92,5mm (power supply 120Vac or 230Vac).
e BOOST-Funktion, Verstarkung der LOOP-Empfindlichkeit 7 Assemblllng DINRALL: OMEGA ai
o Befriebsart des Relaisausgangs 3 Data malntenalnce: on EEPROM memory
e Geschiitzter Wiederanlauf der Ausgange nach einem Stromausfall 9 Eron:al proteictlon(;.tl 'POQ - G
: ; P mployment conditions: environment temperature -10... ;
s Fobslogi car Ausgange 10 P storage temperatrl)Jre -20...70°C
ANWENDUNG Relative ambient humidity: 30/ 80%, without condensation
o Frontplatte des Gerits - Display-Ansichten 1 Connections: screw-terminals for cables with maximum section of 2,5mm2
e Sperren/Entsperren der Tastatur 12 Loop inductance: 50uH to 800uH. Ideal : 80pH to 300pH
e Reset - Kalibrierung LOOP 1 /2 13 Loop connection wiring: Max. 50m 1,5m2. twisted at least 20 times per meter. In case use shielded
o Parameter: Konfiguration / Parameterliste 14 ling for the loop feed line.
e Fehlermeldungen 15 Loop resistance : < 80 with connection wire
Frequency range : On 4 steps
Sensitivity range : 0,01% to 0,7% (Af/f) on 9 steps
Front indicators: display 2 digits + 2 LED
EINBAU 2 loop inputs;

1 digital configurable input MFi.

Data output: (*)

Relay OUT1 SPDT 5(1)A 250 Vac ;
Relay OUT2 SPDT 5(1)A 250 Vac ;
Relay ALARM SPST 1(0,3)A 250 Vac; (OPTIONAL).

Data:

iFS-MFi serial interface TTL for setting key FastSet Light. It allows:
o device firmware update;

o device fast setting by copying & pasting parameter setting.

o Configurable digital input by the adapter SCAVE10-000.

(*)Value depending on model

3. SCHLEIFENBAU / EINBAU

A Der Installateur der Schleife ist fiir den korrekten Einbau in den Strallenbelag verantwortlich.
Die Schleife reagiert nur auf "groe" Metallkrper: Personen/Gegenstande mit wenigen
Metallteilen werden nicht erkannt.

EIGENSCHAFTEN DES SPIRALKABELS:

o geflochtenes und isoliertes Kupferkabel mit einem Mindestquerschnitt von 1,5 mm2.

e Gesamtumfang weniger als 25 m, nahtlos;

o die Anzahl der Kabelwindungen hangt vom Umfang des zu Uberpriifenden Bereichs ab: je
kleiner der Umfang, desto mehr Windungen miissen gemacht werden. Siehe Tabelle unten.

Versehen Sie daher die Steckdosen mit den erforderlichen Sicherheitsvorrichtungen, Loop Umfang : X Windungen
Uberpriifen Sie, ob die Betriebsbedingungen wie Versorgungsspannung, Umgebungstemperatur und X<~3m 6
Luftfeuchtigkeit innerhalb der angegebenen Grenzen liegen. 3m < X < ~6m 5
2.  TECHNISCHE DATEN 6m < X <~10m 4
Modelle: 120-230Vac 12-24Vac [ 12-37Vdc 10m < X <~20m 3
Versorgung: 120-230Vac +-10% 50/60Hz ~ 12...24 Vac +/-10% 50/60Hz 20m < X < ~25m 2
12-37Vdc, SELV- ]
geschiitztes Netzgerat MlERKMALE DES SCHLEIFENSTROMKABELS._ . i .
verwenden Die beiden Enden des Stromkabels, der Endteil der Schleife, miissen bis zu den Klemmen des
Stromversorqund: 3VA VA Gerats verdrillt sein, und zwar mit mindestens 20 Verdrillungen pro Meter.
gung: - — - Die Lange des Stromkabels muss so kurz wie mdglich sein und darf auf keinen Fall Ianger als 50m.
lIsolieruna des Netzteils In Bezug auf Kleinspannung: Extern mit Sicherheitstransformator o . .
9 verstarkt zu gewahrleisten Verwenden Sie fiir das chleifenstromkabel nur abgeschirmtes Kabel, um Rauschen/

Stérungen zu vermeiden. Die Abschirmung darf nur auf einer Seite geerdet sein.
In Bezug auf die Kleinspannungsausgénge O1, 02: verstarkt Das Schleifenkabel darf nicht abgeschirmt sein.

Isolierung der Ausgéinge In Bezug auf den Kleinspannungsausgang O3: keine

Isolierung zwischen den Ausgangen O1, 02 und O3: verstarkt SCHLEIFENINSTALLATION:
Isolierung zwischen den Ausgéngen O1 und O2: Hauptisolierung Die Schleife muss quadratisch oder rechteckig sein, es sei denn, sie wird an besonderen Orten
installiert.
Behdlter: Plastik: 111 x 38 x_92,5mm Plastik: 111 x 28 x 92,5mm Verhéltnis L:H (Breite : Hohe) reicht von 1:1 bis zu einem Maximum von 4:1.
Befestigung: OMEGA rail Mindestbreite: 0,8 m, L muss der Breite des groten Objekts entsprechen, das die Schleife
Front-Schutz: 1POO durchlauft. Die langsten Seiten der Wicklungen miissen senkrecht zur Fahrtrichtung verlaufen, siehe

unten.

i & & .

Umgebungstemperatur -10T60°C;

Betriebsbedingungen: Lagertemperatur -20T70°C

Relati igkeit i : %. ni i 2 e

elative Luftfeuchtigkeit in der Umgebung: 30 / 80%, nicht kondensierend ¥ 5

Softwareklasse und -struktur:  Klasse A Geflochtenes Schleifensiromkabel; 3

. — — - - 20 Litzen pro Meter. =

Anschlisse: abnehmbare Schraubklemmen fiir Drahte mit einem maximalen Querschnitt von 2,5 mm2 Maximale Lange 50 m. @ 2

Anzeige: Anzeige 2 Ziffern + 2 LEDs <

" . I N o o Verkehrsricht ‘©

1 konfigurierbarer Digitaleingang iFS-MFI, erméglicht; 2= CrENSIENtng 2

o Lesen/Schreiben der Gerateparameter (iber Einadriges Kabel, =

die Taste FastSet Light Mindestquerschnitt 1,5 mm?. <]

5

.. A ol - . Variable Lénge in Abhéngigkeit von der GréRe d =
Digitale Eingange: o Aktualisierung der Geréite-Firmware it il b od

L= Durchgangs des zu (iberwachenden Fahrzeugs
b SRR - —

o MFI konfigurierbarer digitaler Eingang iber SCAVE10-000

Adapter
P Die Schleife muss in einer kleinen, in den Boden eingegrabenen Spur verlegt werden.

Der Boden, in dem sie verlegt werden soll, muss fest sein und darf keine Risse aufweisen.

Die Schleifenbahn muss ~8/10mm breit und max. ~30 / 50mm tief sein.

Um Kabelbriiche zu vermeiden, sollten die Winkel nicht 90°, sondern abgeschréagt oder 45° sein.
Vor dem Verlegen der Schieife muss das Gleis sauber und frei von Feuchtigkeit sein.

Achten Sie darauf, dass die Schleife nicht aus der Schiene herausgezogen oder an den Ecken
beschadigt wird.

Analoge Eingange: 2 Schleifeneingange von 50uH a 800uH, ideal: 80pH a 300uH
01, 02 SPDT 5(1)A 250 Vac

Optional O3 SPST 1(0,3)A 24Vac

Relaisausgénge:
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Messen Sie die Induktivitat der Schleife: Idealwert zwischen 80pH - 300uH.
Befestigen Sie die Schleife mit feuchtigkeitsbesténdigem Epoxidharz fest im Boden.
Fillen Sie die Schleife mit Beton oder heifem Asphalt auf. Achten Sie auf die Temperatur des
Asphalts, da kdnnte die Spulen beschadigen. Vergraben Sie auch das Stromkabel der Schieife bis
zu dem Punkt, an dem der Detektor installiert ist.
/N EMPFEHLUNGEN: Achten Sie beim Verlegen der Schleife auf das Vorhandensein von:
Stahlbetonbewehrung: Mindestabstand 5 cm;
feste Metallgegenstande: Mindestabstand 0,5 m;
bewegliche Fremdkorper: Mindestabstand 1 m;
Stromleitungen: abgeschirmtes Kabel verwenden;
Hochspannungsleitungen: abgeschirmtes Kabel fiir die Ausfiihrung des Stromkabels
verwenden der Schleife und verwenden Sie ein anderes Kabelrohr;
Andere Schleifen: abgeschirmtes Kabel fiir die Schleifenenden verwenden. Die
Schwanze miissen in einem konstanten Abstand verlegt werden. Verlegen Sie niemals das
Versorgungskabel einer Schleife innerhalb der Schleife einer anderen Schieife.
Die Verlegung der Schleifen unter Kopfsteinpflaster wird nicht empfohlen. Das Gewicht von Autos
kénnte sie beschédigen.
Wenn mehrere Schleifen dicht beieinander liegen, empfiehlt es sich, zwischen Schleifen mit
gerader Windungszahl und
Spulen mit einer ungeraden Anzahl von Windungen zu wechseln. Bei nebeneinander liegenden
Spulen ist es immer ratsam, einen Abstand von ca. 2 Metern zwischen ihnen einzuhalten, um
Ubersprechungserscheinungen zu vermeiden.
Fir einen korrekten und sicheren Betrieb der Schleife und des Metallmassendetektors missen
Art und GroRe des Fahrzeugs berlicksichtigt werden.

Bei der Installation von zwei Schleifen zur Erkennung der Richtungslogik, 1 = 2 oder 2 =1,
halten Sie einen maximalen Abstand zwischen den beiden Schieifen ein, der gleich oder kleiner ist
als die Halfte der Lange des kirzesten Fahrzeugs, das die Schleife passieren kénnte.

Bei zweiradrigen Fahrzeugen empfehlen wir rautenformige Schleifen, die knapp unter der
Fahrbahnoberflache verlegt werden. Nur bei Anlagen mit sehr kleinen Rdumen, Breite L<1 m, wird
empfohlen, die Schleife in einer 8-férmigen Spur zu verlegen.

4.  DIGITALER MULTIFUNKTIONALER EINGANG MFi - EXTERNER TIMER
Das Gerét verfiigt tiber einen Multifunktionseingang, genannt iFS - MFi, der durch die Parameter Hi
und Hd. Wenn der MFi-Eingang als verwendet wird: Bei Verwendung des MFi-Eingangs als :

e Modbus-Port, Hd=1, Modbus-Adapter SCMI10M-Y000 anschlieRen;

o digitaler Eingang (offen/geschlossen), Hd=2 oder 3, schlieRen Sie den SCAVE10-000 Adapter an;
Bei Hd=2 kann eine externe Uhr an den MFi-Port angeschlossen werden, um die Ausgange nach dem
Zeitplan der externen Uhr zu aktivieren/deaktivieren. nach dem Zeitplan der externen Uhr.

5. SCHLEIFENFREQUENZ (LOOP FREQUENCY)
£z

oder

Die Parameter yF stellen die Schleifenfrequenz:m ,ein.

yF nimmt Werte zwischen [1 ; 4] an.

1 = minimaler Frequenzwert; 4 = maximaler Frequenzwert.

Die Schleifenfrequenz hangt von verschiedenen Faktoren wie Form, Ldnge und Anzahl der
Windungen ab. Stellen Sie fiir benachbarte Spulen unterschiedliche Frequenzen ein, um
Interferenzprobleme zu vermeiden.

6.  EMPFINDLICHKEIT VON SCHLEIFE 1 UND SCHLEIFE 2

Mit dem Parameter y2 wird die Empfindlichkeit von Schleife , — bzw. von Schleife, ~ eingestellt.

y2 nimmt Werte an zwischen [1 ; 9] : 1 = Mindestwert der Schleifenempfindlichkeit; 9 = Hochstwert der
Schleifenempfindlichkeit. Die Schleifenempfindlichkeit ist die minimale Frequenzénderung, die ein Metallkérper beim
Uberfahren der Schleife erzeugt, um den Zustand der Schleife zu &ndern. )

Die Schleifenempfindlichkeit ist die minimale Frequenzénderung, die ein Metallkorper beim Uberfahren der Schieife
erzeugt, um den Zustand der Schleife zu andern.

7. BOOST-FUNKTION - VERSTARKUNG DER SCHLEIFENEMPFINDLICHKEIT

Mit den Parametern y3 wird die Funktion BOOST eingestellt: Verstarkung der Empfindlichkeit der
Schleife T /2
. []

Die Funktion BOOST ist niitzlich, um die Empfindlichkeit einer Schieife zu erhéhen, die bereits die
Anwesenheit eines Fahrzeugs erkannt hat.

8.  BETRIEBSART DES RELAISAUSGANGS
— S S— Die Parameter y4 stellen die Betriebsart
R MRy MR (o OUTH un OUT:
=5 ] :
o - firouT;
. y4 +e

ydte
Loop W
flirouT2;

yd+e = Der Ausgang OUT?2 ist deaktiviert.

Nur der Parameter y4, der sich auf den
Ausgang OUT2 kann den Wert 0

o annehmen.
LOOP

y4 = 1: Anwesenheitsimpuls
Das Relais wird aktiviert, wenn sich ein
oN ; Fahrzeug in der Schleife besetzt. Der
o t1,if t1#0
y4=0 OUTx  Kontakt bleibt so lange aktiv, wie die

Schleife besetzt bleibt.
o if t1= t1 = maximale Aktivierungszeit des Relais;
y4=0 t1,if t1=0 ST g
[ o S———

y4 =2 : Impuls zur Verpflichtung.

Das Relais wird fiir eine Zeit bis aktiviert,
wenn ein Fahrzeug die Schleife belegt.

to = Aktivierungszeit des Ausgangs;
Wenn die belegte Schleife vor Ablauf der
Zeit to freigegeben wird, wird das Relais in
dem Moment deaktiviert, in dem die Zeit,
wenn die Schleife frei wird.

ON

LOOP

ON
y4=1

QFF

{5

OUTx

ON

LOOP

y4 =3 : Auskupplungsimpuls.

Das Relais wird fiir eine bestimmte Zeit
aktiviert, bis das Fahrzeug die Schleife
freigibt.

OUTX 4 = Aktivierungszeit des Relais;

ON

y4=2 t4(—0>|
QFF
ON y4 = 4 : Einschaltverzogerung.
LOOP  Das Relais wird nach einer Zeit aktiviert,
wenn das Fahrzeug an der Schleife. Das
Relais bleibt aktiv bis wenn die Schleife
besetzt bleibt.
to = Einschaltverzégerung des Relais

OUTx

oN y4 =5 : Ausschaltverzégerung.
LOOP  Das Relais wird aktiviert, wenn sich ein
Fahrzeug in der Schleife befindet. Der
Kontakt bleibt noch eine Zeit lang aktiv, bis
- das Fahrzeug die Schleife verlassen hat.
y4=4 i ouTx  to=Verzdgerung der Deaktivierung des
e | Relais.
Der Parameter to kann Werte zwischen [1...99] x tb (Zeitbasis) annehmen. Der Parameter t1
bestimmt die maximale Zeit, die das Fahrzeug in der Schleife bleibt, bevor die Schleife automatisch
automatisch auskuppelt.
Ist t1 = 0, ist die Verweildauer der Metallmasse unendlich.
9.  GESCHUTZTER WIEDERANLAUF DES AUSGANGS NACH NETZAUSFALL
Zur Aktivierung der Funktion des geschitzten Wiederanlaufs nach einem Stromausfall ist der
Parameter y5 = ein.
Mit y5 = on kehrt der Ausgang mit aktivierter Anwesenheitserkennung nach einem Stromausfall in
den Zustand in dem er sich vor dem Stromausfall befand:

APOWERON  (DBLACK-OUT A POWER-ON i\ POWER-ON
[ — [ [ _— [ ——
oo >—o >—>o .—D °o—o
-—— > m—~J > >
OUTx ON SCVL20D OFF OUTx ON OUTx OFF
x=1,2) x=1,2) x=1,2)
Or:
% POWER-ON SJHUKCK-OUT ®BLACK-0UT . POWER-ON . POWER-ON i POWER-ON
[ — [ — [ — [ — | —
-_‘l\/ > ._‘L\/ > > > ._‘\/ »
OUTx ON SCVL20D OFF SCVL20D OFF OUTx ON OUTx ON OUTx OFF
(x=1,2) (x=1,2) (x=1,2) (x=1,2)

Sie konnen die Funktion nur aktivieren, wenn: y4 +:E= 1 und/oder y4 + :@ =1.
Wenn y5=1 und y4=1 automatisch die maximale Verweildauer des Gegenstandes tiber dem
Schleife wird unendlich t1 =0

10. AUSGANGSBETRIEBSLOGIK

Der Parameter H5 legt die Betriebslogik des Geréts fest:

H5 =1 : nur SCHLEIFE 1, keine Richtungslogik.

Der Zustand des Ausgangs OUT1 hangt nur von SCHLEIFE 1 ab, das Gerét berlicksichtigt keine
Impulse von SCHLEIFE 2, falls vorhanden.

Der Ausgang OUT2 ist immer ausgeschaltet. SCHLEIFE 2 muss nicht installiert werden.

H5 =2 : Unabhéngige Schleife: SCHLEIFE 1 und SCHELIFE 2 arbeiten unabhangig voneinander.
Logik der NO-Richtung.

Der Status des Ausgangs OUT1 héngt von SCHLEIFE 1 ab und OUT2 hangt von SCHLEIFE 2 ab.

evento / events :
. g I
1 | |disi

H5=1 ; H5=2

p
presence

pulse on | / pulse on
entry exit
i
P “;
S
’ < i out
OUTON impulso
I pulse
’ E) out
O——0 OUT OFF impulso

H5 = 3 : Richtungslogik in beide Richtungen.
OUT1 wird nur aktiviert, wenn das Fahrzeug von 1 -> 2 fahrt.
OUT2 wird nur aktiviert, wenn das Fahrzeug von 2 -> 1 fahrt.
Beide Schleifen miissen belegt sein, um die Richtungslogik zu erkennen.
Um ein neues Fahrzeug zu erkennen, miissen beide Schleifen frei sein.
Bei Fahrtrichtung 1 nach 2 ist der Ausgang OUT2 immer ausgeschaltet.
Bei Fahrtrichtung 2 nach 1 ist der Ausgang OUT1 immer ausgeschaltet.
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H5=3 evento / events :

Senso di percorrenzada1a 2. I}
| Traffic direction from 1 to 2. 1 / |disi
P
presence | pulseon | /pulseon
entry exit

=,
]
=,

v 4

SN

ouT1
impulso
I pulse

OUT1 ON

o
S

ouT1
invariata
/ remains

out1
impulso
/ pulse

OUT1 OFF

&%
[2]

SRS

H5 = 4 : Richtungslogik 1 -> 2.

OUT1 wird nur aktiviert, wenn das Fahrzeug von 1 -> 2 fahrt.

Beide Schleifen miissen belegt sein, um die Richtungslogik zu erkennen.

Um ein neues Fahrzeug zu erkennen, miissen beide Schleifen frei sein.

Fahrt das Fahrzeug von 2 -> 1, wird OUT2 kurz aktiviert, um eine falsche Richtungslogik zu
signalisieren. Bei einer Fahrtrichtung von 1 -> 2 wird OUT2 nur als Alarm fiir eine falsche
Richtungslogik aktiviert.

evento / events :
H5=4 - ) I 7
Senso di percorrenzada1a2. p / 1 | disi
| Traffic direction from 1 to 2. presence | pulse on | /pulse on
/. ent exit
p C S 7.
(oT of
,/a?;‘ :
i N
£ - \ ouT1
) OUT1 ON impulso
&
S
y = ) ouT1 ouT1
invariata impulso
E / remains I pulse
o
E @ O-=i®- | ourroFF
S\
‘® o o‘ ouT2 ouT2 ouT2
impulso impulso impulso
E @ I pulse I pulse I pulse
0,5sec 0,5sec 0,5sec

H5 = 5 : Richtungslogik 2 -> 1.

OUT2 wird nur aktiviert, wenn das Fahrzeug von 2 -> 1 fahrt.

Beide Schleifen miissen belegt sein, um die Richtungslogik zu erkennen.

Um ein neues Fahrzeug zu erkennen, miissen beide Schleifen frei sein.

Fahrt das Fahrzeug von 1 -> 2, wird OUT1 kurz aktiviert, um eine falsche Richtungslogik zu
signalisieren. Bei einer Fahrtrichtung von 2 -> 1 wird OUT1 nur als Alarm fiir eine falsche
Richtungslogik aktiviert.

VERWENDUNG

11.  INSTRUMENTENFRONTPLATTE - ANSICHT DER DISPLAY
TASTE | HANDLUNG ERGEBNIS

RST  |Kurz gedriickt In der Programmierung, erhéht die Anzeigewerte
‘+ Mehr als 2 Sekundef Startet Reset und SPIRE-Erfassung.

lang gedriickt
’— Kurz gedriickt |In der Programmierung, verringert die Anzeigewerte
Kurz gedr[jckt In der Programmierung wird der angezeigte Parameter ausgewahlt oder der eingegebene Wert bestatigt.

Zeigt den Wert der Frequenz /F von SPIRA1 oder SPIRA2 oder die

. Gedrickt halten Anzahl der Blackout-Ereignisse, bo.
INFO  (Gedriickt langerals 3 |Ruft das Parametermenii auf.
oder 4 Sekunden halten.[ o1yt e Tastatursperre voribergehend auf, wenn sie gesperrt ist.
LED OFF ON
A e SCHLEIFE 1 -bezogener Parameter
2 e SCHLEIFE 2 -bezogener Parameter

Das Display zeigt den Status der Spulen im Normalbetrieb an:
77

" SCHLEIFE 1 und SCHLEIFE 2 frei
LI

L

} /__// SCHLEIFE 1 belegt, SCHLEIFE 2 frei;
! _/ | SCHLEIFE 1 frei, SCHLEIFE 2 belegt;
[—1[ZJ|  SCHLEIFE 1 und SCHLEIFE 2 belegt;

12. TASTATUR SPERREN/ENTSPERREN
Um die Tastatur zu sperren, setzen Sie einfach den Parameter HL auf 1.
Bei gesperrter Tastatur ist dies nicht moglich:

o die Schleifenfrequenz anzeigen;

o Parameter dndern/anzeigen;

o die Betriebsart der Maschine zu andern;

Wenn die Tastatur gesperrt ist, wird bei jedem Tastendruck/__ /—_ angezeigt
Um die Tastatur kurzzeitig zu entsperren, halten Sie die Taste @@
gedriickt, bis auf dem Display die Anzeige — —

Die Tastatur wird 15 Sekunden nach dem letzten Tastendruck automatisch gesperrt.

13. RUCKSTELLUNG - KALIBRIERUNG SCHLEIFE 1/2
Zum Zuricksetzen und Neukalibrieren der Schleifen
A o
e Driicken Sie die Taste, ‘+ — — "anzeigt und die LEDs
aufleuchten; &7 27

e Lassen Sie d?e Tast.e los und warten Sie mindestens 10 Sekunden, bis die a a3
Funktion ausgefiihrt wird; wahrend dieser Zeit erscheint auf dem Display weiterhin [/ [/
Meldung 11

bis auf dem Display "

14. PARAMETER: KONFIGURATION/PARAMETERLISTE 7.7
Das Gerat verfligt tiber 3 Parameterlisten: 'BENUTZER', 'INSTALLATEUR' und 'BA®._. = .
ZUGRIFF AUF DAS MENU PARAMETER

Um auf die Parameter zuzugreifen, driicken Sie die Taste " @ " bis auf dem Display "PA"
angezeigt wird. Lassen Sie die gedriickte Taste los, auf dem Display blinkt nun "00",

ACHTUNG: Beim Zugriff auf das Parametermenii sind die Ausgange des Geréts in ihrem aktuellen Zustand
gesperrt. Erst beim Verlassen des Parametermeniis nehmen die Ausgénge ihren normalen Betrieb wieder auf.

Zugriff auf/Anderung der "USER"-Parameter
e driicken Sie die Taste" @ " Passwort nicht erforderlich.

Fir die Parameter "INSTALLATEUR" und "BAUERN" (vollstandige Liste):
e geben Sie die richtige Ziffer mit und ‘+ " (siehe Abs. 15: Parametertyp und Passwort)
e driicken Sie kurz die Taste "@".

Das eingegebene Passwort bleibt 4 Minuten lang im Speicher.
Waurde das richtige Passwort eingegeben, wird der erste Parameter der Liste angezeigt,
andernfalls kdnnen nur die Parameter der Liste " BENUTZER " angezeigt und geandert werden.

PARAMETER KONFIGURATION:
o Driicken Sie die Taste " .+
o Driicken Sie die Taste" @
o Driicken Sie die Taste " .+

"oder" " Taste, um den zu dndernden Parameter zu suchen;
", um den Wert anzuzeigen;
oder ' Taste, um den Wert zu &ndern;

o Driicken Sie die" @) " Taste erneut, um zur Parameterliste zuriickzukehren;

Um den Vorgang zu beenden und die Anderungen zu speichern, driicken Sie die Taste . oder
warten Sie 30 Sekunden, ohne die Tastatur zu bedienen.
Jedes Mal, wenn ein Parameter geandert wird, ist es ratsam, das Parametermenii zu verlassen und das

Gerat aus- und wieder einzuschalten.

16. PARAMETERLISTE

Code _/X] Parameter Typ Reichweite UM Def

/ Gerateinformationen / Schleife (nur lesen)
Ermittelte Schleifenfrequenz. ©
/F _@o_z Wenn die Ziffer 99 auf dem Display blinkt, liegt die 0..99  kHz -
Schleifenfrequenz iber 100kHz.
Anzahl der aufgezeichneten Black-Out-Ereignisse.
bo Um die Anzahl der aufgezeichneten Black-Out-Ereignisse 0..99 ) )
zu léschen, schalten Sie das Gerét ein und halten Sie die,
Taste 2
/d _@ _@ Frequenzabweichungspunkte © 0.9 - -
y SPIRA-Einstellparameter
yF _@ _z Schleifenfrequenz (*). © 1.4 - 2
y2 _@ _@ Schleifenempfindlichkeit (*) ©® 1.9 - 4
_@ _& Automatische Schleifenempfindlichkeit BOOST.
y3 oF = BOOST off. © oF..on - oF
on =BOOST on.
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_Ajor 3 Betriebsart des Ausgangs: (*)

EE Schwerwiegender interner Fehler, versuchen Sie, das Gerat aus- und wieder einzuschalten.

0 = 02 ausgeschlossen (NUR fiir Parameter, die y4 & E1 Unterbrechung der Schleife 1.
sicz1 auf den Ausgang O2 beziehen, y4 +2); 1.5 E2  Unterbrechung Schleife 2.
= h . s
v4 ’n \Iln:;)uallg(lj)zri]r% Einschalton © B 1 E3  Kurzschluss Schieife 1.
3= lmpu.l.s beim Augkuppeln; yas z E4 Kurzs.chlussschlelfe 2.
4 = Verzogerung beim Einschalten; 0.5 ES _ Schieife 12u groR
5 = Verzdgerung beim Ausschalten; E6 Schleife 2 zu gro
Geschiitzter Wiederanlauf nach Stromausfall: E7 Schle!fe 1zu kIe!n
5 (nur wenn y4 =1: vorhanden) © of r E8  Schleife 2 zu lein
y oF = geschiitzter Wiederanlauf deaktiviert. oF...on ° 0
on = geschiitzter Wiederanlauf aktiviert. 18. ENTSORGUNG
Geschiitzter Reset im Falle einer gebundenen Schleife. Funktion, die 1
y6 verhindert, dass sich der Ausgangsstatus &nder, wenn die Schieife © oF.on _ oF Das elektronische Gerét besteht aus mechanischen und Kunststoffteilen und muss
s Rkt o ion deaier daher gemal3 den Grtlichen Entsorgungsvorschriften getrennt entsorgt werden.
Abtastperiode: 0 = schnell;
y8 1 = normal: 19. GARANTIE
- Iangsaﬁ Mo 0.2 - 0 1 Jahr (ab dem auf dem Behélter angegebenen Herstellungsdatum, ausgenommen VerschleiBteile).
Der Hersteller ist nur zur Reparatur oder zum Ersatz von Produkten verpflichtet, deren
Stabilitatsperiode des Oszillators: Fehlerhaftigkeit die ihr zuzuschreiben sind und von ihrem technischen Dienst festgestellt wurden. Im
9 0 = kurz; M 0.2 } 0 Falle von Méngeln, die auf auRergewdhnliche Bedingungen Gebrauch, unsachgemaRen Gebrauch
4 1= mittel; und/oder Manipulationen, erlischt jede Garantie. Alle Kosten fiir Transportkosten fiir die
=lang; Riicksendung des Produkts an den Hersteller, vorbehaltlich seiner Genehmigung, und fiir eine
t Parameter fiir die Zeit-/Frequenzeinstellung eventuelle Riicksendung an den K&ufer sind von diesem zu tragen.
— 20. HINWEISE
to _mor_ Impulsdauer / Ausgangsverzégerung I 1.99 tb 10 Diese Verdffentlichung ist ausschlieliches Eigentum des Herstellers, der ihre Vervielfltigung und Verbreitung ohne
_Aor_21 Impulsdauer / Ausgangsverzégerung Zeitbasisparameter to/t1; (*) ausdriickliche Genehmigung strengstens untersagt. Die in dieser Verbffentiichung enthaltenen Informationen ohne
0 = Zehntelsekunden: sec. / 10 ' Vorankiindigung geéndert werden und stellen keine Verpflichtung seitens des Herstellers dar.
th _ LT | 0..2 - 0 Jede andere Verwendung, einschlieRlich der Vornahme von nicht ausdriicklich vom Hersteller genehmigten
1 = Sekunden -
C exunaden: sec, . . Anderungen, gilt als nicht bestimmungsgemaR. Die Haftung fiir Schaden, die durch unsachgemaRen Gebrauch
2= Zehntelsekunden: sec. x 10; entstehen, liegt ausschlieRlich beim Hersteller. Die Haftung fiir Schéden, die durch unsachgeméRen Gebrauch
_or_m Maximale Verweilzeit in der Schleife (*) . verursacht werden, liegt ausschlieBlich beim Benutzer, auch wenn der Hersteller oder seine Tochtergesellschaften/
t1 0 = unendliche Verweildauer: | 0..99 min. 0 Verbindungsunternehmen auf die Mglichkeit eines Schadens hingewiesen wurden.
A Alarm-Parameter
2ot p—— ohe Freioabafonk Ab Tecno s.r.|
eitraum, nach aem die aynamiscne rreigaberunktion Via Ci 95 =2
Ao - et i _ ) . M  0.99 Secx10 0 1a Licogna | Net
aktiviert wird. 0 = Funktion ausgeschlossen; 40068 SAN LAZZARO DI SAVENA (BO) ROHS
H Andere Parameter Tel. +39 051 6259580 - Fax +39 051 6259600 CUMPUANT
2002/95/EC
H9 @ Serial address, hundreds (**) I 0.2 - 0
H9 _m  Serial address, units and tens (**) I 0..99 - 0
Polaritét des MFi-Eingangs.
Hi - 0 = aktiv geschlossen; | 0.1 - 0
1 = aktiv offen.
Betriebsart des MFi-Eingangs: 0 = ausgeschlossen;
1= Ausgangsdeaktivierung/Zeitgeberbetrieb;
Hd R 2 = Schleifenrtickstellung; NUR fiir Modelle mit | 0.3 - 0
serieller Kommunikationsschnittstelle:
3 = MODBus 9600bdr;
Auswahl der Betriebslogik:
1 = nur Schleife 1;
H5 } 2 = unabhangige Schleife 1-2; I 1.5 : 1
3 = Aktivierung in beiden Fahrtrichtungen;
4 = Aktivierung je nach Laufrichtung 1 22;
5 = Aktivierung entsprechend der Fahrtrichtung 2 21,
Ausgabe der Betriebsart(en):
HE - 1 =normal; | 1.2 - 1
2 = rlickwarts;
HH - Firmware-Version (nur Lesezugriff) © - - -
Tastatursperre:
HL - oF = NEIN; © oF..on - oF
ein = JA;

@ (*) : Wenn die Spalte " X7 A oder _@ steht, bedeutet dies, dass es 2

Parameter mit demselben Namen gibt, von denen sich einer auf SCHLEIFE1 oder den
Ausgang OUT1 und der andere auf SCHLEIFE2 oder den Ausgang OUT2 bezieht:

- wenn die LED leuchtet bedeutet dies, dass sich der Parameter auf SCHLEIFE1/
OUT1 bezieht;

PARAMETER TYP UND PASSWORT

Typ Beschreibung PA

©

USER-Parameter beliebig

INSTALLER-Parameter. Lesen Sie die Anweisungen sorgfaltig durch, bevor Sie

den Wert andern. 95

MANUFACTURER-Parameter. Diese Parameter werden vom Hersteller festgelegt. Die
Standardwerte kdnnen von den empfohlenen Werten abweichen. Eine Anderung dieser 59
Werte kann zu Fehlfunktionen des angeschlossenen Geréts fiihren.

17.  WARNUNGEN UND FEHLER

Anzeige Bedeutung

Lc Bedeutet, dass die Tastatur gesperrt ist

HH Das Gerét kalibriert die Schleife neu.
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