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EVOLOOP

Sensor de activacién, presencia y proteccién ° para barreras
automaticas.

Manual de uso para la versién de software 0100 y superiores - (consulta la etiqueta de
seguimiento del producto)



1. UTILIZACION PREVISTA

El EVOLOOP es un sensor de activacién y presencia para barreras automaticas con la
tecnologia MoWa integrada, basada en los fundamentos FMCW.
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INSIDE

PROTECCION °

El EVOLOOP puede usarse como nivel de proteccién D tal como descrito en la EN 12453
(también llamado dispositivo de proteccién® ). El uso de un dispositivo de proteccién

® por si solo no puede garantizar el cumplimiento de los requisitos de la EN 12453;
siempre debera utilizarse en combinacién con un sistema de limitaciéon de la fuerza de la
barrera (nivel de proteccién C).

En una instalacion con la funcién de proteccion @, asegurate de que la entrada del
autotest esté conectada, y que se realice un test antes de cada movimiento de

la barrera. Si la entrada de autotest no se usa, debe comprobarse su correcto
funcionamiento en un intervalo de tiempo no superior a 6 meses.

En una instalacion con la funcién de proteccion® , asegurate de que el EVOLOOP esté
posicionado a maximo 50 cm del mastil (pagina 6 - punto 3).

* El sensor no se puede utilizar para fines distintos a los previstos.

* El fabricante del sistema de puerta que incorpora el sensor es responsable de la
conformidad del sistema con los reglamentos y normas de seguridad nacionales e
internacionales aplicables.

+ Elinstalador debe leer, comprender y seguir las instrucciones proporcionadas en este
manual. Una instalacién inapropiada puede provocar un funcionamiento inadecuado
del sensor.

* El fabricante del sensor no se hace responsable de lesiones o dafios resultantes del uso
incorrecto, o de la instalacién o ajuste inadecuado del sensor.




2. DESCRIPCION

Toma de conexiéon

Soporte de montaje

Sensor Carcasa corredera

Pulsadores Carcasa protectora (pléstico)

00000

3 led de bucle virtual 0 Cable y clavija de conexién
Led Bluetooth® @

3 juegos de tornillos (M3 - Torx 10)

3. VERSIONES

Version de plastico Version metalica

QL® ¢°



4. LED
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El led marca el estado bucle 1

El led marca el estado bucle 2

El led marca el estado bucle 3 o estado de ERROR

El led marca el estado del Bluetooth®

LED - PRINCIPIOS DE FUNCIONAMIENTO

I Elled estd APAGADO

B Elled verde estd ENCENDIDO

' El led verde parpadea lentamente

‘» El led verde parpadea

LED - TIPO DE BUCLE

‘» El led rojo parpadea rapidamente

‘» El led rojo y el verde parpadean

‘.{ El led naranja parpadea x veces

| Bucle de presencia: activa la salida si se detecta un objetivo en el bucle con el tipoy la
direccion seleccionados.

[ ] Proteccién® Deteccidén:activa la salida para cualquier objeto

|_ Bluetooth® (sélo en el led 4)

5. CONSEJOS

CONSEJOS DE INSTALACION

Comprueba siempre el
buen funcionamiento

de la instalacién antes
deirte.

Sélo personal
cualificado puede
instalar y configurar el
sensor.

Monta siempre el
soporte de montaje
perpendicularmente al
mastil.
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Evita las vibraciones,
la condensacion y
los cambios bruscos
y extremos de
temperatura.

No cubras la cara
frontal del producto

Evita la presencia de
piezas metdlicas a
proximidad del sensor
que puedan obstruir el
campo de deteccion.

Utiliza tornillos
inoxidables (M4) para
fijar el soporte de
montaje.

Fija el soporte de
montaje en su soporte
con al menos 4
tornillos.




CONSEJOS DE MANTENIMIENTO

o o o
Aseglrate de que la cara

frontal esté limpia
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Evita exponerlo directamente a
la limpieza a alta presién

La garantfa no sera valida si
personal no autorizadorealiza o
intenta realizarreparaciones no
autorizadas.

No apliques productos a base
de disolventes o aceitosos
sobre el sensor.

6. CAMPO DE DETECCION

CAMPO VISUAL
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EJEMPLO DE APLICACION - CONFIGURACION DE PRESENCIA Y PROTECCION °

Ticket machie)

@ Proteccion®

U} Presencia




7. MONTAJE DEL SENSOR
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Retira la carcasa protectora de
plastico o metalica.

Para la carcasa protectora de plastico,
inserta un destornillador en la muesca
prevista para ello en la parte inferior
del producto. Haz palanca hacia arriba
para retirar la carcasa protectora del
soporte de montaje.

Para la carcasa protectora metalica,
desenrosca y retira la carcasa
protectora.

Retira el sensor del soporte de
montaje. Empuja el producto hacia
arriba y separalo de la base del
producto.

Si el sensor se utiliza para detectar
y reducir el riesgo de colisién o
como dispositivo de proteccion D se
recomienda colocar el producto a una
distancia maxima de 50 cm de la barra.

Coloca el sensor lo mas bajo

posible , entre 30 cmy 70 cm del
suelo de la carretera. Puedes utilizar la
plantilla de montaje.

Monta el sensor en el poste o utiliza
el accesorio de soporte*. Cuando
utilices el accesorio de soporte,
asegurate de que el sensor esté
alineado con el poste para evitar la
obstruccién del campo de deteccion.



Fija el soporte de montaje segun sus
preferencias. El soporte de montaje
debe fijarse con firmeza y seguridad.

Prepara el cableado. Coge el cable
y pasalo por el agujero. Haz que la
clavija del conector cuelgue 10 cm.

Retira la cubierta corredera
Primero baja la tapa corredera, y
luego, coloca el dedo detras de la tapa
y tira para retirarla.

Conecta el enchufe. Puedes utilizar
el tornillo suministrado

Si es necesario, utiliza un tornillo
suministrado para fijar firmemente el
conector al sensor.

. Coloca el sensor en el soporte

de montaje. Inserta primero la

parte superior y luego la inferior

del producto. Asegurate de que el
producto esta firmemente fijado en el
soporte de montaje.

Gire el sensor

Dependiendo de la posicién de
montaje y de la direccion del flujo de
trafico, puedes girar el sensor. Para
ello, levanta el sensor y giralo en
consecuencia.



8. ACCESORIOS
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CARCASA ESCUADRA DE CARCASA INTEGRADA ESCUADRA DE
PROTECTORA FIJACION FIJACION Y CARCASA
INTEGRADA

9. CONECTANDO EL SENSOR (EJEMPLO)

Loop 3 Loop 2 Loop 1
[P | [ |
L @ G
[ N
Deteccion en bucle 3 activa Detecciéon en bucle 2 activa Deteccion en bucle 1 activa
SALIDA 3 SALIDA 2 SALIDA 1
Presencia para reconocimiento Proteccion ® Presencia para la activacion
SENSOR CONTROLLER
Power b EE : ‘2
(3 YE i ]
ouT 1* 4 YE |_’ Loop 1
OUT 2* E :& E Loop 2
Test input EH 2 Test
NO @ e GN/WHeae e =iy
OUT3* @ | GN/GR s s wul® LooOP 3
relay o @et— GN _E

Revisa siempre los valores de fabrica de la légica de salida.



10. INSTALACION MEDIANTE LA APLICACION

Escanea el cédigo QR o abre el siguiente enlace para

descargar la aplicacion mévil e instalarla.

https://play.google.com/store/apps/details?

id=com.beasensors.evoloop

https://apps.apple.com/us/app/evoloop/id6474297732

LED
bab{:}

ON 30 min
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Inicio Ajuste
(aprendizaje)

feat from
home screen

to configure
Smart virtual loops

Al encenderlo o después de un ciclo de
alimentacién, el Bluetooth® se mantiene activo 30
minutos después del Ultimo uso y luego se apaga
de forma automatica.

El indicador led Bluetooth® blanco parpadea (1 Hz).

Abre la aplicacién mévil Evoloop y conéctala
al sensor. Durante el emparejamiento, el led
Bluetooth® parpadea rapidamente.

Una vez emparejado, el led blanco del Bluetooth®
se enciende.

Configuracion Visualizador Diagnéstico

&
A= N

chly Make a diagnostic
smart virtual loop e
settings

Visualize your
smart virtual loops
affo by

La marca denominativa Bluetooth® y sus logotipos son marcas registradas propiedad de Bluetooth SIG, Inc. y cualquier uso
de dichas marcas por parte de BEA S.A. se realiza bajo licencia. Las demds marcas y nombres comerciales pertenecen a sus

respectivos propietarios.




11. INSTALACION MEDIANTE EL PULSADOR

Pulsa 1 vez Sal del modo inactivo - Bluetooth® esta
activado. (Parpadeo blanco)

Pulsa 1 vez Lanza un aprendizaje completo, cuando
el sensor esté en activo. (Rojo/Verde
parpadeando)

Pulsa 2 veces Lanza un aprendizaje del bucle, cuando el

sensor esté en activo. (parpadeos verdes
alternativos)

Pulsa > 3s Activacién/desactivacion del modo de servicio

12. BLOQUEAR/CERRAR EL SENSOR

Vuelve a colocar la carcasa deslizante.

‘--

Vuelve a colocar la carcasa protectora. Si es
necesario, utiliza el tornillo para fijar firmemente la
carcasa.

*diick*

Tanto en la versién de plastico como en la metalica
se pueden utilizar tornillos (TORX 10).
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13. APRENDIZAJE

g, NOTA
Realiza los ajustes con la aplicacién de movil o el botén.

Estado inicial

LR

Cuando el sensor esté fuera de la caja o si se han restablecido a
los valores de fabrica, los led naranjas parpadean y las salidas se
activan.

Antes de iniciar el aprendizaje, aseglrate que el entorno esta
libre de objetos y de que te encuentras fuera del campo.

1. Pasos para el aprendizaje

. Aprendizaje del entorno

Lanza el aprendizaje mediante la aplicacién o pulsando
el boton 1 vez. El primer led empieza a parpadear en
rojo-verde.

iCuando el aprendizaje del entorno se ha realizado correctamente!

1



+ a. Aprendizaje del mastil: Cierre
El sensor desactiva sus salidas durante 20 segundos
para sefalar el cierre de la barrera. (2 led rojo/verde.)

* b. Aprendizaje del mastil: Apertura
El sensor reactiva sus salidas durante 20 segundos
para sefialar la apertura de la barrera. (3 led rojo/
verde.)

Este procedimiento es necesario.

g NOTA
La barrera y los equipos instalados (faldillapendular)
estan en buen estado de funcionamiento.

2. Ajuste del extremo final

Una vez que el aprendizaje del mastil se ha completado
correctamente, el producto espera a que le indiques su
longitud.

Col6cate delante del sensor a una distancia igual a la
longitud del mastil o a la anchura de la carretera. Durante
el periodo de espera, los led verdes parpadean.

3. Finalizar
Sin moverte aun, los led parpadean en rojo para indicar

que el sensor ha bloqueado su posicién y que el proceso se
ha completado con éxito.

14. APRENDIZA JE DE BUCLE
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g, NOTA
Aplicacién mévil La configuracién del bucle puede hacerse mediante la aplicacion.

1. Seleccién de bucle

Selecciona el bucle que desea configurar mediante
aprendizaje estatico

Bucle 1, pulsa cuando el led 1 esté ENCENDIDO,
Bucle 2, pulsa cuando el led 2 esté ENCENDIDO

Bucle 3, pulsa cuando el led 3 esté ENCENDIDO

2. Aprendizaje estatico (Pulsador y aplicacion)

Cuando los led verdes empiecen a parpadear lentamente,
vete al centro del bucle y quédate quieto. Cuando los
led rojos parpadeen, la configuracién del bucle se habra
completado con éxito.

Por defecto, la profundidad del bucle se ajustaa 1,5 my la
anchura a la distancia aprendida durante aprendizajes del
extremo final.

15. PROTECCION ®

PROTECCION ® DE AMBOS LADOS

L& & 5

1) Ajusta el ancho del lazo de proteccién® de forma que cubra
la totalidad de la longitud de la barrera.

2) Ajusta la profundidad del lazo de proteccién® para que
abarque el EVOLOOP completamente y se extienda al menos
35 cm por detras del mastil.

3) Gira siempre el sensor de forma que el EVOLOOP esté
apuntando hacia el lazo de proteccién® .

13



PROTECCION ® DE UN SOLO LADO

0 - X< 15em
=y

1) Ajusta el ancho del lazo de proteccién® de forma que cubra
la totalidad de la longitud de la barrera.

2) Ajusta el desplazamiento del lazo de proteccién® para

incluir la totalidad del EVOLOOP y para acercarte lo maximo
posible del lado delantero del mastil.

3) Este tipo de instalacion sélo puede usarse si la distancia

entre el lazo de proteccion® y la cara posterior de la barrera
es inferior a 150 mm.

4) Gira siempre el sensor de forma que el EVOLOOP esté
apuntando hacia el lazo de proteccion®

16. RESOLUCION DE PROBLEMAS

led Estado Explicacién/Solucién
El led de error (3) esta El sensor tiene un problema de memoria.
permanentemente Sustituye el sensor.
encendido
Losled1-2-3 El producto se encuentra en estado inicial

parpadean en naranja

Lanza un aprendizaje para poner en funcionamiento el sensor
mediante la aplicacién mévil o el pulsador.

El led de error (3)
parpadea 1 vez

El sensor sefala un fallo interno
Corta y restablece el suministro eléctrico. Si el led parpadea de
nuevo, sustituye el sensor

o X =

El led de error (3)
parpadea 2 veces

La fuente de alimentacion esta fuera de rango.

1.

Comprueba el suministro eléctrico

2. Reduce la longitud del cable o cAmbiela

La temperatura interna es demasiado alta.
Protege el sensor de cualquier fuente de calor (sol, calor, aire...)

=

El led de error (3)
parpadea 3 veces

Error de comunicacién interna.
Corta y restablece el suministro eléctrico. Si el led parpadea de
nuevo, sustituye el sensor.

»n

El led de error (3)
parpadea 4 veces

Error de enmascaramiento
Algo cercano al sensor estd enmascarando parte del campo de
deteccion.

1.

Retira todos los elementos que pudieran provocar el
enmascaramiento (elementos metdlicos muy cercanos).

2. Comprueba sila cara frontal esté sucia y limpiala con cuidado.

3. Cambia el ajuste de antienmascaramiento a OFF usando la app

movil.

14




17. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Tecnologia FMCW, Mowa inside (microondas)
Frecuencia radiada 60 GHz

Campo de deteccién maxima Hasta 7 m

Densidad de potencia radiada <20 dBm EIRP

Campo de vision del radar

140° de campo de apertura y 40° en elevacion

Cuerpo de referencia para el
Nivel de Proteccién D

Reflector de esquina con RCS = 0.17 m2

Ajuste del angulo de la antena -20°a+20°

Suministro eléctrico* 12 -30V DC +/-10% - 12-24V AC +/-10%
Consumo maximo de energia <3W

Corriente pico al encender 1.3A

Longitud del cable

3m (estandar)

Tiempo de respuesta

Estandar 100ms (max. 250ms)

Entrada de prueba
Tensién max. de contacto Umbral
de tensién

1 optoacoplador (aislado galvanicamente - sin polaridad) 30 V DC
(protegido contra sobretensién) Log. H: >8 V DC; Log. L: <3V DC

Indicador led

3indicadores led RGBy 1 indicador led blanco para Bluetooth®

Dimensiones

50 mm x 150 mm x 68mm (factor de forma)

Rango de temperatura

De -25°C a +55°C ** ; 0-95% humedad relativa, sin condensacién

Grado de proteccién

IP65 (IEC/EN 60529)

Material PC / ASA / Aluminio ADC12 - color negro

Bluetooth® Ancho de banda operativo: 2402 MHz - 2480 MHz Potencia
maxima transmitida: 12 dBm

Salidas*

Relés electronicos (con aislamiento galvanico - sin polaridad) 2

Tension max. de conmutacién

35V DC/24VAC

Corriente max. de conmutacion

80 mA (resistiva)

Tiempo de conmutador

tENCENDIDO= 5ms; tAPAGADO =

5ms
Resistencia de salida Tipo 30 ohms
Caida de tension en la salida <0,7V@ 20mA
Corriente de fuga <10pA

Relé

1

Tensién max. de conmutacion

30VAC/ 42V DC

Corriente max. de conmutacion

1A

Potencia max. de conmutacion

30W

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso. Todos los valores han sido medidos en condiciones y con una
temperatura de 25°C.
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18. CONFORMIDAD

BEA declara por la presente que este producto cumple la legislacién europea
2014/53/UE (RED) y 2011/65/UE (RoHS). c €

La declaracién de conformidad completa esta disponible en nuestra pagina web.

Este producto debe desecharse por separado de los residuos urbanos no
clasificados.

WWW.BEASENSORS.COM

BEA SA | LIEGE Science Park | ALLEE DES NOISETIERS 5 - 4031 ANGLEUR [BELGIUM] | T +32 4
3616565 | F+324361 28 58 | info-eu@beasensors.com| WWW.BEASENSORS.COM
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A Halma corrpary

Fabricado por: BEA S.A. - LIEGE Science Park - Allée des Noisetiers 5 - 4031 Angleur - Bélgica - T
+32 43616565 - F +32 4 3612858 - info-eu@beasensors.com - www.beasensors.com

CONSERVESE PARA USO POSTERIOR - DISENADO PARA IMPRESION EN COLOR

©BEA Sensors | Instrucciones originales | 47.0863.02| 05.25
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